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                   地位作用

          三相异步电动机的双重联锁正反转控制

线路是《电力拖动及控制线路》一书中第二
单元的重点内容。它是在接触器联锁和按钮
联锁控制电路的基础上来讲解的，在教材中
具有承上启下的作用，学好这一课题对学习
后面的行程控制至关重要。
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•知识目标:

　1.掌握三相异步电动机双重联锁正反转的工作原理。

    2.掌握三相异步电动机双重联锁正反转线路的安装。

返回

•能力目标:

      1.培养学生的识图能力以及比较分析和归纳总结
      2.培养和训练学生综合分析电路的能力。
      3.培养和训练学生实践操作的能力。

•思 想目标:

   培养学生严谨认真的职业工作态度,增强其用辨证

唯物主义观点来发现问题、认识问题、解决问题。



重点：

        掌握三相异步电动机双重联锁正反转

        控制线路的工作原理。

难点：

        双重联锁正反转控制线路的安装。
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一是注意思路清晰；二是符合普遍认知规律。
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       前二种电路的缺点正是后一种电路努力改进的方

向来作为一根主线，采用发现问题、提出问题、分析
问题、解决问题四步的方法来处理独立的电路。
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  项目教学法

          把双重联锁正反转控制线路作为一个

项目来讲授，二学时理论二学时实训，可
使学生把理论和实训结合得更加紧密，符
合技校学生的实际需要。
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  引导讨论法

          通过教师给予启发，让学生能利用接触器

联锁和按钮联锁电路为基础，三人为一组，自
己去讨论电路反转时的工作原理，最后对每个
组的讨论结果作出评价，并总结出正确的结论。
这样可以调动学生的学习兴趣，使被动的学习
变为主动学习，从而真正体现学生的主体地位
和教师主导地位相结合的教学原则。
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  实训演示法

          由于本教材是理论和实训相结合，有针对

性的加入实训，让理性变为感观认识，并且分
组实训，让每个学生都亲自参与其中，即调动
了学习兴趣，又提高了动手能力。基于这种教
学设计，授课地点定在电控实训室 。
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　　　　　教学过程
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复习旧知,奠定基础
n 若要改变电动机转动方向，必须将接至交流电动机的三相
交流电源进线中任意两相对调，电动机就可以反转。       
1、通过倒顺开关改变电源相序；                                       

2、利用两台交流接触器来改变电源相序。

倒顺开关正反转控制线路

倒顺开关，又叫可
逆转换开关，利用
改变电源相序来实
现电动机手动正反
转控制。
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接触器联锁正反转控制线路

　　利用两个交流接触器交替工作，来改变接
入电动机的电源相序实现电动机正反转控制。
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