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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国自动化系统与集成标准化技术委员会(SAC/TC159)归口。
本标准主要起草单位:北京机械工业自动化研究所、北京起重运输机械设计研究院。
本标准主要起草人:胡江、王勇、刘颖、侯娟。
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引  言

  本标准的目的是指导构建物流装备管理监控系统(Warehouselogisticsequipmentmonitor&con-
trolsystem,以下简称 WMCS)的功能体系结构,说明 WMCS在自动化物流系统中的作用及与其他系

统的关系,为 WMCS功能体系的构建提供依据和技术框架。
本标准是对关于 WMCS的理论资料和我国现阶段 WMCS实际应用资料的整合,符合国内 WMCS

的应用现状和 WMCS开发与实施的需求。
建议本标准与另一个国家标准 GB/T32828—2016《仓储物流自动化系统功能安全规范》配套

使用。
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物流装备管理监控系统功能体系

1 范围

本标准规定了物流装备管理监控系统(以下简称 WMCS)的定义、WMCS的概念、WMCS的功能层

次和 WMCS的功能体系结构,并提供了 WMCS的参考示例。
本标准适用于指导 WMCS软件产品及与其他系统接口的开发。可作为企业选择或评价 WMCS

产品、实施 WMCS和开发 WMCS与其他系统接口时的基础性依据。
本标准的目标使用者包括:WMCS产品开发组织、WMCS应用组织以及 WMCS实施及咨询服务

机构等。

2 术语、定义和缩略语

2.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1.1
业务 work
自动化物流系统中的收货、发货、存储和配送任务。

2.1.2
单元货物 unitgoodcargo
使用标准托盘或其他容器将货物组成输送单元。

2.1.3
自动存取系统 automatedstorage&retrievalsystem;AS/RS
通常称为自动化立体仓库,由钢结构货架、堆垛机和搬运设备构成的自动存储单元货物的系统。

2.1.4
货格 cell
存储一个单元货物的空间。

2.1.5
批次 batch
由一项业务单据定义的、若干品种数量的一批物流收发作业。

2.1.6
作业 operation
相关物流设备协同工作完成一个单元货物入库或出库的过程。

2.1.7
位置 location
单元货物在货格中或作业过程中的物理位置标识。

2.1.8
设备作业指令 equipmentoperationinstruction
一条作业中指示某一物流设备将单元货物从A位置运送到B位置的数据集。
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