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引言



    

项目背景与意义

火灾事故频发，救援工作面临巨大挑

战。

传统救援方法存在效率低下、风险高

等问题。

基于热感与红外感应的火灾救援路线

规划小车能够高效、准确地规划救援

路线，提高救援效率，降低救援风险。



研究内容

设计小车的机械结构、电路系统和控制

算法。

研究救援路线规划算法，实现小车的自

主导航和避障。

开发热感和红外感应器，实现火灾现场

的环境感知。

研究目的：开发一款基于热感与红外感

应的火灾救援路线规划小车，实现火灾

现场的快速、准确救援。

研究目的和内容



国内研究现状

国内在火灾救援领域已经取得了一定的研究成果，但在基于热感与红外感应的火灾救援路

线规划小车方面仍处于起步阶段。

国外研究现状

国外在该领域的研究相对较早，已经有一些成熟的产品和技术，但仍然存在一些问题和挑

战。

发展趋势

随着人工智能、机器学习等技术的不断发展，基于热感与红外感应的火灾救援路线规划小

车将会越来越智能化、自主化，能够更好地适应各种复杂环境，提高救援效率和质量。

国内外研究现状及发展趋势
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热感与红外感应技术



热感技术原理

热感技术应用

热感技术原理及应用

在火灾救援中，热感技术可以应用于探测火源、监测火势蔓延以及寻找被困人员等方面。通过热感传感器探测

火场中的温度分布，可以准确判断火源位置和火势大小，为救援人员提供重要信息。

热感技术是通过探测物体发出的热辐射来实现对物体的感知和识别。当物体温度高于绝对零度时，会发出热辐

射，热感传感器能够接收并转换成电信号进行处理。



红外感应技术原理
红外感应技术是利用红外线传感器探测物体发出的红外线，从而实现对物体的感

知和识别。红外线传感器能够接收物体发出的红外线并转换成电信号进行处理。

红外感应技术应用

在火灾救援中，红外感应技术可以应用于探测被困人员、监测烟雾浓度以及寻找

火源等方面。通过红外传感器探测火场中的被困人员发出的红外线，可以准确判

断被困人员的位置和数量，为救援人员提供救援方向。

红外感应技术原理及应用



在火灾救援路线规划小车中，同时采用热感技术和红外感应

技术，可以充分发挥两种技术的优势，提高救援效率和准确

性。

技术选择

热感技术能够准确探测火源位置和火势大小，为救援人员提

供重要信息；红外感应技术能够准确判断被困人员的位置和

数量，为救援人员提供救援方向。两种技术相互补充，可以

提高火灾救援的效率和安全性。

优势分析

技术选择与优势分析
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火灾救援路线规划方法
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建筑结构与布局

熟悉火灾现场的建筑结构和布局，有助于判断哪些区域可能存

在安全隐患，进而避开这些区域。

01

烟雾浓度与分布

火灾现场通常伴有大量烟雾，其浓度和分布直接影响救援路线

的选择。

02

火势蔓延速度与方向

了解火势蔓延的速度和方向，有助于预测火势变化，从而规划

出更安全的救援路线。

火灾现场特点分析



最短路径原则

在确保安全的前提下，选择到达

救援目标的最短路径，以节省救

援时间。

多路径备选策略

规划多条救援路线，以备不时之

需，提高救援的灵活性和可靠性。

实时更新原则

根据火灾现场实时变化的情况，

及时调整救援路线，确保救援行

动的有效性。

路线规划原则与策略
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