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龍門控制系統

使用者操作手冊

E1系列驅動器



修訂紀錄 

手冊版次資訊亦標記於手冊封面右下角。 

 

發行日期 版次 適用產品 更新內容 

2020/04/30 1.1 E1系列驅動器 

1. 更新3.5節─內部歸原點流程： 

 使用多原點編碼器時，雙軸須搭配近原點開

關。 

 新增圖示說明原點定義。 

2. 新增3.6節： 

 Touch Probe功能描述及相關物件列表提供。 

 新增圖示說明近原點開關安裝限制。 

3. 新增Pt參數說明表格： 

3.2節、3.4節、3.5節、4.2節、4.3節、6.1節。 

2019/10/15 1.0 E1系列驅動器 初版發行。 
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韌體變更紀錄 

驅動器韌體版本資訊請參閱《E1系列驅動器使用者操作手冊》。 

驅動器韌體版次 適用產品 龍門相關功能更新內容 

2.4.6 E1系列驅動器 

1. 內部歸原點搜尋近原點開關流程優化：提供Pt參數供

使用者設定偵測單軸或雙軸。 

2. 總線型驅動器支援Touch Probe功能優化：加入支援搭

配多原點編碼器，搭配條件請參閱3.6節。 

2.3.12 E1系列驅動器 

1. 變更內部歸原點搜尋近原點開關流程：由偵測單軸變

更為偵測雙軸。 

2. 總線型驅動器支援Touch Probe功能：僅支援搭配單原

點編碼器。 

2.2.8 E1系列驅動器 支援龍門控制系統功能。 
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序言 

龍門控制系統：兩台驅動器之間，透過高速資料交換技術來實現高性能響應的龍門控制。請選用 ED1□-□G

機種。 
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