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MIMO雷达概述
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MIMO雷达是多输入多输出雷达的

简称，利用多个发射器和接收器协同

工作，通过信号的合成与处理实现对

目标的高精度探测和跟踪。

高分辨率、高抗干扰能力、高目标识

别率、低虚警率等。

MIMO雷达的定义与特点

特点

定义



应用
军事侦查、导航定位、气象观测、无人驾驶等领域。

发展
随着信号处理技术和人工智能的进步，MIMO雷达在智能化、自适应性、目标

识别等方面将得到进一步发展。

MIMO雷达的应用与发展



参数估计方法
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线性最小均方误差估计是一种常用的参数估计方法，它通过

最小化估计误差的均方值来估计参数。在MIMO雷达系统中，

线性最小均方误差估计可以用于估计目标的位置和速度等参

数。

线性最小均方误差估计的优点是简单易行，计算量较小，适

用于实时处理。但是，它对噪声和干扰较为敏感，估计精度

有限。

线性最小均方误差估计



最大似然估计是一种基于概率模型的参数估计方法，它通过最大化似然函数来估

计参数。在MIMO雷达系统中，最大似然估计可以用于估计目标的位置、速度和

姿态等参数。

最大似然估计的优点是估计精度高，适用于高信噪比的情况。但是，它需要较长

的观测时间和较大的计算量，对于实时处理和复杂环境下的应用具有一定的挑战

性。

最大似然估计



最小二乘估计

最小二乘估计是一种基于最小化误差

平方和的参数估计方法。在MIMO雷

达系统中，最小二乘估计可以用于估

计目标的位置、速度和反射系数等参

数。

最小二乘估计的优点是稳健性好，对

噪声和干扰不敏感。但是，它需要解

决优化问题，计算量较大，对于大规

模MIMO雷达系统而言具有一定的挑

战性。



智能化认知体系结构
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定义：智能化认知体系

结构是一种基于人工智

能和大数据技术的雷达

系统架构，通过智能化

处理和感知，实现对目

标的高精度、高效率的

探测和识别。

特点 智能化：具备自主学习

和决策能力，能够根据

环境变化自适应调整工

作模式。

数据驱动：以大量数据

为基础，通过数据挖掘

和分析实现目标识别和

跟踪。

高精度：采用先进的信

号处理和算法技术，实

现对目标的高精度定位

和参数估计。

01 02 03 04 05

智能化认知体系结构的定义与特点
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