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摘要

本模块基于 AVQ200-48S3V3 产品介绍了二次电源模块全桥倍流同步整流电 

路中原边开关管及副边同步整流管驱动电路、副边防反压电路的设计原理，电路 

计算，以及设计中的一些注意事项。

关键词

全桥倍流， 同步整流， 驱动电路， 驱动时序，   防反压电路

专业术语

Ciss,          Crss,        驱动损耗，  浮地驱动，  自举电容

1.   来源

本设计模块主要来源于AVQ200-48S3V3 产品

适用范围：适用于全桥倍流同步整流电路中原边开关管及副边同步整流管驱动

2.   满足技术指标

项 目 指标

驱动时序 满足电路正常工作

驱动电平 满足开关要求

驱动电阻 满足降额设计
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3.      详细电路图

图 1 、AVQ200-48S3V3原副边驱动电路

4.  电路原理



4. 1全桥倍流同步整流对驱动电路的要求：

在高功率密度的模块中，选用的MOSFET  开关管的寄生电容相对来说
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会比较大，尽管MOSFET是压控型器件，但在开通时，由于输入电容的存 
在，特别是密勒电容，需要很大的充电电流，这时要求驱动电路应具有提 
供出瞬间电流的能力；关断时则需要迅速释放这些电荷。另外，在全桥同 
步整流电路中，原副边各开关管的工作有着严格的时序。所以，设计优良 
的驱动电路不但能改善开关管的开关特性，而且能使得各开关管的开通关 
断配合最佳，从而提高整机效率及功率器件工作的可靠性。因此，精心设 
计驱动电路是有必要的，有时也可以直接选用集成驱动芯片，如 AVQ200 
模块中原边桥臂各开关管的驱动就选用了芯片HIP2100B。

4.2全桥倍流同步整流电路中的驱动时序要求：

在副边为同步整流的全桥电路中，原副边的开关管的开通与关断需遵 

循一定的时序，如果驱动时序出现问题，大则电路不能正常工作，小则影 
响模块效率  ；

根据图二，各开关管的驱动时序简述如下：

在图一的原理图中，各开关管的工作时序如下图：

UCC2808的6脚输出

UCC2808的7脚输出

原边主管Q1,Q3驱动

原边主管Q2,Q4驱动

同步管Q5,Q6 驱动

同步管Q7,Q8驱动

驱动变压器4脚波形

驱动变压器6脚波形

tl  t2   t3  t4  t5

图二、各器件的工作波形
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