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设计日期： 2016 年 5 月 27 日 至   2016 年 6 月 6 日

设计题目：

基于 PLC 的交流异步电机转速闭环控制系统设计（实现记录系统运行时间）

设计主要容：

本次设计使用可编程控制器（PLC）、HMI、变频器、组态软件、交流异步电

动机等器件组成的综合控制系统。系统过 PLC 来控制变频器，变频器的输出控制

异步电动机，再通过反馈系统将参数反馈给 PLC，然后经过 PID 运算调整输出，

最终实现异步电动机转速的闭环控制，实现异步电机的稳态运行。并通过 HMI 面

板直观的显示出系统单次及总运行的时间。

主要是调节转速调节器 PI 调节器的参数，实现电动机的控制、调节、显示。
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以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如

要下载或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/31504204233
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