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引言



移动边缘计算的需求增长

随着物联网、5G等技术的普及，移动边缘计算需求

日益增长，要求更低的时延和更高的数据处理能力。

软件定义网络的发展

软件定义网络（SDN）通过解耦控制平面和

数据平面，提供了灵活的网络管理和优化能

力。

无人机技术的快速发展

无人机具备灵活部署、高机动性和广覆盖能

力，为移动边缘计算提供了新的应用场景。

背景与意义



国内外研究现状

尽管取得了一定的研究成果，但在无人机移动边缘计算的软件定义网络架构方面仍面临

许多挑战和问题，如网络稳定性、安全性、资源管理等。

面临的挑战与问题

国内外学者已经开始研究无人机在移动边缘计算中的应用，如无人机基站、无人机辅助

数据传输等。

无人机在移动边缘计算中的应用

研究如何将SDN技术应用于移动边缘计算环境，以实现动态的网络资源配置和优化。

软件定义网络与移动边缘计算的结合



提出基于无人机移动边缘计算的软件定义网络架构

本文提出了一种新的网络架构，将无人机、移动边缘计算和SDN技术相结合，以实现高效、灵活的网络服务。

设计并实现原型系统

为了验证所提架构的有效性，本文设计并实现了一个原型系统，包括无人机平台、移动边缘计算节点和SDN控制器

等组成部分。

实验评估与性能分析

通过大量实验对所提架构进行评估和性能分析，结果表明该架构在降低时延、提高数据处理能力和网络

稳定性等方面具有显著优势。

本文主要工作与贡献
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无人机移动边缘计算概述



无人机技术发展及应用

无人机技术发展

近年来，无人机技术得到了飞速发展，

包括自主飞行、精准定位、高效能电

池等方面的技术突破，使得无人机在

各个领域的应用越来越广泛。

无人机应用

无人机已经被广泛应用于航拍、农业、

物流、救援等领域。其灵活性和高效

性使得无人机能够在复杂环境中执行

各种任务。



移动边缘计算是一种将计算任务从云端迁移到网络边缘的计算模式。通过在靠近数据源头的网络边缘设备上部署

计算节点，可以减少数据传输延迟，提高处理效率。

移动边缘计算原理

移动边缘计算具有低延迟、高带宽、位置感知等特点。它可以实时处理和分析大量数据，为各种应用提供快速响

应和优质服务。

移动边缘计算特点

移动边缘计算原理及特点



灵活部署

无人机具有高机动性和灵活性，可以

快速部署到指定区域，为移动边缘计

算提供实时的计算资源。

低延迟高带宽

通过将计算任务迁移到无人机上进行

处理，可以减少数据传输延迟，提高

处理效率。同时，无人机可以提供高

带宽的无线通信，满足大数据传输的

需求。

广泛应用

无人机与移动边缘计算的结合可以应

用于各种场景，如智能交通、智慧城

市、环境监测等。通过实时处理和分

析数据，可以为各种应用提供智能化

决策支持。
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无人机与移动边缘计算结合优势
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软件定义网络（SDN）架构分析



软件定义网络（SDN）是一种新型网络架

构，通过解耦控制平面和数据平面，实现

网络的可编程性和灵活性。

SDN定义

一种通信协议，允许控制器直接访问和操

作网络设备的转发平面。

OpenFlow

负责全局网络视图和流量工程，提供网络

应用的编程接口。

控制器

抽象底层物理网络资源，为上层应用提供

统一的逻辑视图。

网络虚拟化

SDN基本概念及核心技术
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SDN能够动态调整网络资源分配，满足无人机移

动边缘计算中实时、高效的数据处理需求。

动态资源管理

通过SDN的编程接口，可以定制和优化无人机移

动边缘计算网络的路由、安全和QoS等策略。

网络可编程性

SDN有助于实现不同无人机移动边缘计算节点间

的协同工作，提高整体系统性能。

跨域协同

SDN在无人机移动边缘计算中应用价值



控制层
负责全局网络资源管理和策略制定。

数据层
由无人机搭载的边缘计算节点组成，负责数据处理和转发。

基于SDN的无人机移动边缘计算网络架构设计



基于SDN的无人机移动边缘计算网络架构设计

• 应用层：提供各类基于无人机移动边缘计
算的服务和应用。
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