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实验目的



总结词
理解控制系统在工程实践中的重要性和应用，掌握控制系统的基础概念和定义。

详细描述
通过实验，学生将深入理解控制系统的基本概念，包括开环和闭环控制系统、

反馈控制、前馈控制等，以及控制系统在工程实践中的应用和重要性。

掌握控制系统的基本概念



总结词
掌握控制系统的基本组成和原理，理解各组成部分的功能和相互关系。

详细描述

通过实验，学生将深入理解控制系统的组成和原理，包括传感器、控制器、执行

器等组成部分的功能和相互关系，以及它们在控制系统中的作用和工作原理。

理解控制系统的组成和原理



掌握控制系统的设计和分析方法

总结词

掌握控制系统的设计和分析方法，能

够根据实际需求进行控制系统设计和

性能分析。

详细描述

通过实验，学生将掌握控制系统的设

计和分析方法，包括系统建模、稳定

性分析、性能分析和优化等，并能够

根据实际需求进行控制系统设计和性

能分析。
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实验原理
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控制系统的基本组成

控制系统主要由控制器、受控对象、传感器、执行器等组成。

01

控制系统定义

控制系统是由控制器、受控对象和反馈通路组成，通过调节输

入信号，使输出信号达到预期目标的一种装置或系统。

02

控制系统的分类

根据控制方式、控制精度、控制速度等不同，控制系统可分为

开环控制系统和闭环控制系统。

控制系统的基本原理



控制系统数学模型的应用
通过控制系统数学模型，可以分析控制系统的稳定性、时域和频域
特性，为控制系统设计和优化提供依据。

控制系统数学模型的实现
通过编程语言或仿真软件，实现控制系统数学模型的模拟和计算。

控制系统数学模型的建立
通过建立控制系统的微分方程、传递函数、状态方程等数学模型，
描述控制系统的动态特性。

控制系统的数学模型



控制系统在受到扰动或输入信

号的作用下，能够保持稳定运

行的能力。

稳定性

控制系统在达到稳定状态时，
能够快速响应输入信号变化的
能力。

快速性

控制系统在达到稳定状态时，

输出信号与预期目标之间的误

差大小。

准确性

控制系统在受到外界干扰信号

的作用下，能够保持稳定运行

的能力。

抗干扰性

控制系统的性能指标
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实验步骤
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