
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

江苏省职业技能鉴定 

工程测量员高级理论复习题 

一、单项选择题 

1. 地面点的空间位置是用（）表示的。 

A、地理坐标 B、平面直角坐标 C、坐标和高程 D、地心坐标 

2. 设地面上有 A、B 两点，两点的高程分别为 H
A
=19.186m, H

B
=24.754m,则 A、B 两点 

的咼差 hAB= （ ）m 。 

A、5.568 B、-5.568 C、43.940 D、-43.940 

3. 测量工作的基准面是（）
o
 

A、水平面 B、大地水准面 C、假定水准面 D、参考椭球面 

4. 水平角测量时，盘左位置瞄准目标 a读数为 82° 33/ 24〃，顺时针旋转照准部瞄准目 

标 b读数为 102° 42' 12",则 a和 b之间的夹角“是（）。 

A、20° 18' 46" B、20° 08' 48" C、20° 42' 24" D 、20° 38' 12" 5.已知水准点 A 的高程为

208.673m,由 A 到 B 进行往返水准测量，往测的高差 h 
tt
=- 3.365m,返测咼差 h a=+3.351m,则 B

的咼程为（ 

A、205.315 B、205.308

 C、 

6. 测量误差是每次测量所得的观测值与该量的（ 

A、改正后的值 B、理论真值 

7. 用误差的绝对值与观测值之比来衡量精度高低， 

这种误差称为（）。 

A、绝对误差 

&在相同的观测条件下， 这类误差称为：（）。 

A、系统误差 

C
、 

C
、 

）。 

212.031 

）之间的差

值。 

平均值 

D、212.024 

D、最小值 

在测量中一般将分子化为 1,我们把 

B、相对误差 

对观测量进行一系列的观测，若误差的大小及符号没有规律, 

真误差 D、中误差 

B、偶然误差 C、中误差 D、真误差 

9.微型计算机的核心部件是（）。 

A、中央处理器 

C、内存储器 

测量中增加观测次数，取多次观测值的平均值是为了克服（）= A、

系统误差 B、偶然误差 

按照测量误差对观测结果的影响性质， 

A、偶然误差 B、真误差 

下面不是偶然误差特性的是（）。 

A、对称性 

B、主板 

D、输入输出设备 

10. 

11. 

12. 

B
、 

A、B、C 是已知三角

点， 

C、粗差 D、人为误差 

测量误差可分为系统误差和（）。 

C、相对误差 D、绝对误差 

13. 

C 三个方向之间的水平角 a、 

种方法称为（）o 

A、前方交会 
B
、 

C、补偿性 D、无界性 

将经纬仪安置在 P 点上，观测 P 点至 A、B、 

单峰性 

P 点是导线点， 

0,然后根据已知三角点的坐标，即可解算 P 点的坐标，这 

后方交会 C、侧方交会 D、角度交会 

14. 已知 A 点高程为 258.26m, AB间距离为 620.12m,从 A 点测 B 点时，竖角a为+2。 38',仪

器高为 1.62m, B点标高 V 为 3.65m,则 B 点的高程为（）。 

A、384.75 B、383.13 C、 388.40 D、387.34 

15. 公路中线测量中，测得某交点的右角为 130° ,则其转角为（）o 

A、a 
i;
=50° B、a 

v
=50° C、a “=130° D、a “=130° 



16. 偏角法是用（）和弦长测设圆曲线细部点的。 

A、圆心角 B、转角 C、弦与切线的夹角 D、右角 

17. 设圆曲线主点 YZ 的里程为 K6+325.40 ,曲线长为 90m,则其 QZ 点的里程为（）。 

 
19. 使用名义长度为30.000m的钢尺放样30.000m,经鉴定钢尺实长为30.003m,鉴定时 的温

度为 20°C,拉力为 100N
o
放样时的温度为 30°C,钢尺的膨胀系数为 1. 25 x 10-5,拉 力为 100N,放

样端点的高差为 h=lm，则放样时尺面的另一端的读数应为（）。 

A、30 B、29.990 C、30.010 D、30.003 

20. 以两相邻水准点为一测段，从一个水准点开始，用视线高法逐个测定中桩的地面高程。 直

至附合到下一个水准点上的测量称为（）o 

A、附合水准测量 B、闭合水准测量 C、中平测量 D、支水准测量 

21. 设 A、B 距离为 120.23m,方位角为 121° 23' 36",则 A、B 的 y坐标增量为（）。 

A、-102.630m B、62.629m C、102.630m D、-62.629m 

22. 已知：水准点 A 的高程为 50.805m,水准点 B 的高程为 4&030m, 由 A 到 B 进行附 合水

准路线测量，测站数为 2,测得高差为一 2.761m,则此水准路线的高差闭合差和各站 高差改正数

为（）o 

B、+0.014m, 
+0.007m 

D、—0.028m, 
+0.014m 

）和（）为基础，运

用三角学计算公式算

出两 

（右偏），设计圆曲线半径为 R=120m

25. 里程桩的里程是指公路中线上的某点沿公路中线到（）所经过的水平距离。 

A、公路中点 B、公路终点 C、公路起点 D、公路任意点 

26. 已知某弯道半径 R=250m, 缓和曲线 Ls=70m, ZH 里程为 K3+714.39,用偏角法测设 曲线，

在 ZH 安置仪器，后视 JD,计算缓和曲线上 K3+740 点的偏角是（）。 

A、0° 01' 02" B、0° 21' 28" C、0° 12' 28" D、0° 10' 02" 

27. 某山岭区二级公路，变坡点桩号为 K3+030.00,高程为 427.68m,前坡为上坡，齐=+5%, 后坡

为下坡，i
2
=-4%,竖曲线半径 R=2000m 。则桩号为 K3+100.00 处的设计高程是（）。 

A、425.28m B、424.78m C、424.28m D、425.78m 

28. 变形观测结束后，应提交的成果资料不包括（）。 

A、变形观测技术设计书 B、原始观测记录 

C、变形关系曲线图 D、仪器操作注意事项 

29. 控制测量中，三级导线全长相对闭合差应小于（）。 

A、1/2000 B、1/6000 C、1/5000 D、1/3000 

30. 山区等外水准测量高差闭合差的允许值加=（） 

A、K6+280.40 B、K6+235.40 

18. 导线测量角度闭合差调整的方法是

（ 

A、反符号按角度个数平均分配 

C、 K6+370.40 D、K6+415.40 

B、反符号按角度大小比例分配 

D、 反符号按边数平均分配 

点间的高差，然后再求另一点高程的方法。 

A、水平距离，水平角 

C、斜距，水平角 

B、水平距离，竖直角 

D、斜距，竖直角  

A、43.03m B、86.06m C、43.06m D、86.03m 

A、+0.014m, —0.007m 

C、+0.028m, —0.014m 

23.三角高程测量是以测定两点间的（ 

24.已知 JD 的桩号为 K5+178.64,偏角 a=39° Z1' 则该

圆曲线的切线长为（）o 



  A、+ C、土 24縣. D、+ 40V» 



31. 水准面有（）个。 

A、1 B、2 C、3 D、无数个 

32. 已知 B 点高程为 241. 000m, A、B 点间的高差 h
AB
=+l. 000m,则 A 点高程为（） 

m 。 

 
 

46. 已知某弯道 R=200m, 缓和曲线长 L
s
=50m, P=0. 52, q=24. 99, ZH点桩号为 Kl+200, 

缓和曲线上有一加桩，其桩号为 K1+235 ，则用偏角法求该桩的偏角值为（）。 

A、 1° 01' 02" B、 1° 01' 11" C、 1° 10' 11" D、 1° 11' 01" 

47. 竖曲线是指在坡度（）的相邻两纵坡的交点处设置的纵向曲线。 

A、相同 B、不同 C、大于 0. 3% D、小于 0. 3% 

48. 建筑物的基础倾斜观测是定期测出基础两端点的沉降量差值 Ah,再根据两点间 的距

离 L,即可算出基础的倾斜度为（）。 

A、△h*L B、Ah /L C、L/Ah D、Ah+L 

49. 下面是用于水深测量仪器的是（）。 

A、全站仪 B、经纬仪 C、水准仪 D、回声测探仪 

50. 公路中线测量在纸上定好线后，用穿线交点法在实地放线的工作程序为（）。 

A、放点、穿线、交点 B、计算、放点、穿线 

C、计算、交点、放点 D、放点、交点、穿线 

51. 地面观测值归算到高斯平面包括距离改正和（）o 

A、方向改化 B、方位角改止 C、真北方向改止 D、磁北方向改止

A、240. 000 B、242. 000 

33•测量工作外业的基准线是（ 

A、法线 B、铅垂线 

C、 239.000 

C、水平线 

D、243. 000 

D、 

34. 测定一点竖直角时，若仪器高不同，但都瞄准同一位置, 

A、相同 B、不同 C、可能相同也可能不同 

35. 下面不属于距离测量的是（）o 

A、视距测量 B、电磁波测距 C、钢尺量距 

36. 某直线的反方位角为 123° 20' 

A 、 213° 20' B、 303° 20' 

37. 下面属于系统误差的是（）o 

A、竖盘指标差 B、对中误差 

任意方向线 则所测竖

直角（）。 

D、由目标所定 

,则它的正方位角为 

C、 33° 20' 

D、天顶距测量 

（）。 

D、以上答案都不止确 

C、照准误差 D、读数误差。 

38. 如果某误差超过了容许误差则认为它是（）。 

A、止确的 B、错误的 C、可能止确可能错误 D、以上答案都不止确 

39. 《工程测量规范》规定，无论采用何种等级布设平面控制网，其最末级控制点的 相

邻点位中误差不应大于（）。 

A、+ 5mm B、+ 10mm 

40. 用陀螺经纬仪可以测出设站点的（ 

A、磁北 B、真北 

C、+15mm 

）方向。 

C、坐标北方向 

D、 

D、 

±7. 5mm 

以上答案都不对 

41. 在两个已知点上设站观测未知点的交会方法是（）。 

A、前方交会 B、后方交会 C、侧方交会 D、 距禺父会 

42.小三角测量的外业工作包括踏勘选点、建立标志、丈量基线和（）。 

A、观测竖直角 B、观测天顶距 C、观测水平角 D、观测方向角 

43.建筑方格网与建筑物主要轴线之间是（）关系。 

A、重合 B、相交 C、平行 

44.建筑方格网主轴线的测设与建筑基线的测设方法（）。 

A、相同 B、相似 C、完全不同 

D、以上答案都不对 

D、以上答案都不对 

45.公路中线测量中，测得某交点的右角为 150° ,则其转角为（）。 

A、 a “ =30° B、a =30° C、a “ =150° D、a =150° 



52. 附合水准路线高差闭合差的计算公式为（）。 

55. 某弯道的 JD 桩号为 K3+384. 24,转角 a “=34° 28',圆曲线半径 R=450m, 缓和 曲线长

L
s
=70m,则切线长 TH

 （）。 

A、164. 71 B、154. 71 C、174.71 D、184. 71 

56. 某弯道的 JD 桩号为 K3+384. 24,转角 a “=34° 28',圆曲线半径 R=450m, 缓和 曲线长

L,=70m, ZH 点里程为（）。 

A、K3+279. 53 B、K3+480. 23 C、K3+550. 23 D、K3+209. 53 

57. 已知 JD 桩号为 K8+745. 72,转角 a “=53° 25' 20",圆曲线半径R=50m,算的主 点的测设

元素为:T=25. 16m, L=46. 62m, E=5. 97m, D=3. 70m,用切线支距法详细 测设该圆曲线

则桩号为 K8+730 的加桩与桩号为 K8+720. 56桩（ZY 点）之间的弦 长为（）0 

A、9. 98 B、9.43 C、3. 87 D 、6. 13 

58. 二井定向内业计算两吊垂线在地面处标系的距离公式为（）。 

\ D = /x
B
-X

A
f
+
（Y

B
-Y

A
f , 

C、 _ X
B
-X

A
 D、 sina

;1B
 

59. 控需测華頭存级导线全长相对闭合差应如走丫 r = 

A、1/2000 AB  B、1/6000 C、1/5000 sina^Q、i汽确仙 

60. 一级小三角的测角中误差是（）o 

A、±5" B、±2. 5" C、±10" D、±1.8" 

61. 树立职业理想、强化职业责任、提高职业技能是（）的具体要求。 

 

 
则相对误差为（）。 

A、诚实守信 B、办事公道 C、遵纪守法 D、爱岗敬业 

62.大地水准面是一种通过（）的水准面。  

A、平均海水面 B、海水面 C、椭球面 D、平面 

63.参考椭球的人小和形状通常用长半径 a短半径＞3和（） 来表示。 

A、第一偏心率 e B、第二偏心率 e' 

C、扁率 a D、地球半径的近似值 

64.绝对高程是指地面上一点到（） 的铅垂距离。  

A、水准面 B、水平面 C、大地水准面 D、地球椭球面 

65.测量工作的基本任务是（）o   

A、确定地面点的位置 B、确定点的平面坐标 

C、确定地面点的高程 D、测绘地形图  

66.在水平角观测中，若要求测三个测回, 已知第一测回起始方向读数为 0。12,00", 

A. /”」力』_血返 1 ； B. /"=工"； 

D、、以上都不对 

53. 多边形内角之和应为（）。 

A、（n-2） X360° B、（n-2） X180° 

54. 闭合水准路线的闭合差珀理论上是（ 

A、人于零 B、小于零 

c. f h =》h_(H 兴-H忙 

C、（n-1） X360° D、（nT） X36 

）o 
C、等于零 D 、以上答案都不对 

则第二测回起始方向读数应配置在（ 

A、60°或略大于 60°处 

C、30°或略大于 30°处 

67.方位角的角值一般为（）。 

A、 0° 〜90°

B、120°或略大于 120°处 

D、以上答案都不止确 

C、 0° 〜360° D、 90° 〜360° 

68.某测量员，使用钢尺测量 A、B 两点, AB 往测长为 300. 06m, 返测长为 299. 96m, 

A、 1/3000.1 B、0. 1/300. 1 C、1/3000. 6 D、0. 1/300.06 



69. 地形图是表示地物和地貌的（ ）位置和高程的图形。  

 A、空间 B、平面 C、垂直 D、以上答案都不 

正确    

70. 地形图上（ ）所表示的实地水平长度，称为比例尺精度。  

 A、0. 1mm B、1mm  C、0. 01mm D、1cm  

71. 小区域控制网是指面积一般在（ ）以下的小范围内建立的控制网。 
 A、 10 m2 B、 15 m2 C、 20 m2 D、 25 m2 

72.设 A、B 为平面控制点,已知：5=26° 37' , X B=287.
 36, Y

B
=364. 25，待测点 P 的坐标 X H =303.62,

 

Y”=338. 28,设生 B 点安置仪器用极处标法测设 P 点 ）。 

A、 26° 37, B、 116° 37, C、 206° 37, D、 296° 37, 

A、B、P 三点的坐标是已知的，A、B 为已知控制点，P 点为要测设的点，利用距 离交

会法测设P 点需要计算（）。 

在地下导线测量中，对于长边导线的测量宜与竖井定向测量同步进行，重复点的 

重复测量坐标与原坐标较差应小于（），并取加权平均值作为长边导线引伸的起算 

值。 

A、 5mm B、 10mm C、 15mm D、 20mm 

79.在公路工程测量中，按规范规定，直线上一般每隔（）设一转点。 

 

82. 复曲线是由两个或两个以上（）半径的同向圆曲线连接而成。 

对 

83. 导线测量法一般用于（）建筑物的水平位移观测。 

A、非直线性 B、直线性 C、矩形 D、以上答案都不对 

84. 直接测定建筑物倾斜方法中，（）是一种最简单的方法，根据建筑物各高度的偏 差

可直接测定建筑物的倾斜。 

A、吊挂悬垂线法 B、吊垂球引测法 C、悬吊钢尺法 D、经纬仪投设法 

85. 最常用的表示地貌的符号是（）o 

A、水平线 B、助曲线 C、等高线 D、间曲线 

86. 按地形图的基本等咼距绘制的等咼线称为（）o 

A、首曲线 B、计曲线 C、间曲线 D、助曲线 

73. 

74. 

75. 

76. 

77. 

B、D AB , D BP  
A、D AB , D AP  

对 陀螺经纬仪不能用来（）0 

A、观测水平角 B、观测竖直角 

C、D AP , D BP  

C、测高差 

由于钢尺的尺长误差对距离测量所造成的误差属于

（ 尺长改正来消除误差影响。 

A、系统误差 B、偶然误差 C、真误差 

水准测量中要求前后视距相等，其目的是为了消除（ 

), 

D、以上答案都不 

D、定方向 

所以可以给观测值加上 

D、中误差 

的误差影响。 

A、水准管轴不平行于视准轴 

C、十字丝横丝不水平 导线的布设形

式有（）。 

A、一级导线、二级导线、图根导线 

C、闭合导线、附合导线、支导线 

B
、 
D

B
、 

D

圆水准轴不平行于仪器竖轴 

圆水准轴不平行于仪器横轴 

单向导线、往返导线、多边形导线 

单向导线、附合导线、图根导线 

78. 

A、 50〜100m B、 100〜150m C、 150〜200m 

80. 圆曲线主点测设兀素不包括（）。 

A、切线长 T B、曲线长L C、外矢距 E 

81. 按规定的桩距加桩时，常用的加桩方法有整桩距法和（）。 

A、整桩号法 B、凑整法 C、加桩法 

D、 200〜300m 

D、弦长 C 

D、以上答案都不 

A、相同 B、不同 C、有时相同有时不同 D、以上答案都不 



87. 先在实地布设导线，测绘大比例地形图，在地形图上定出路线的位置，再到实地 放

线，把交点的位置在实地上标定下来的过程称为（）o 

A、纸上定线 B、路线勘测 C、导线测量 D、地形图测绘 

88. 高差闭合差的分配原则为：按其（）成正比例进行分配。 

A、与测站数 B、与高差大小 C、与距离或测站数 D、与距离 

89. 附合导线测量如图，测角结果见表，方位角的闭合差为（）。 

 
330° 00' 00 ” 

Bi 64° sr 10〃 

02 

246° 08' 50" 

03 
58° 36， 30〃 

B 4 211° 23， 10" 

B 5 
199° 00’ 20〃  

A、 0" B、 10" C、 20" D、 30" 

90. 圆曲线主点测设的主点指的是（）。 

A、ZY 点、QZ 点和 YZ 点 B、ZY 点 C、QZ 点 D、YZ 点 

91. 学法、知法、守法及用法是（）的具体要求。 

A、遵纪守法 B、办事公道 C、诚实守信 D、爱岗敬业 

92. 相对高程是指地面上一点到（）的铅垂距离。 

A、水准面 B、假定水准面 C、人地水准面 D、地球椭球面 

93. 水准测量后视读数为 1. 124米，前视读数为 1.428米，则两点间高差为（）。 

A、0. 304 B、-0.304 C、2. 552 D、-0. 314 

94. 将经纬仪安置在 0点，盘左照准左侧目标 A 点，水平度盘读数为 0。01z 30", 顺时针方

向瞄准 B 点，水平度盘读数为 68° 07，12",则水平夹角为（）o 

A、 58° 05' 32" B、 68° 05' 42" C、 78° 15' 42" D、 79° 16' 42" 

95. 已知 X
A

 =2192. 54m，Y
fl
 =1556. 40m； X» =2179. 74m 

 

  

Y»  =1655. 64m,该直线的 

处标方位角 a 
ra
 为（）o 

A、 -82° 39' 02" B、 97° 

C、 277° 20' 58" D、 82° 

96. 通常以（）的中误差作为偶然误差的极限误差。 

A、二倍或三倍 B、四倍或五倍 C、五倍或/'、倍 

97. 电子经纬仪区别于光学经纬仪的主要特点是（）。 

A、使用光栅度盘 B、使用金属度盘 C、没有望远镜 

98. 1:2000地形图的比例尺精度是（）。 

2.0' 

39' 

58 " 

02 ” 

D、以上都不止确 

D、没有水准器 

A、0. 2mm B、0. 2cm C、 0.2m D、0. 2dm 



99. AA 级 GPS 控制网主要用于（）。 

A、 全球性的地球动力学研究，地壳形变测量和精密定轨 

B、 区域性的地球动力学研究、地壳形变测量 

C、 局部变形监测和各种精密工程测量 

D、 国家大、中城市及工程测量的基本控制网 

100. 对于地势平坦，建筑物排列整齐的人中型建筑场地，施工平面控制网多采用（）。 

A、导线网 B、三角网 C、建筑基线 D、建筑方格网 

101. 若用（）根据极坐标法测设点的平面位置，则不需预先计算放样数据。 

A、全站仪 B、水准仪 

102. 液体静力水准仪主要由（）构成。 

A、望远镜、水准器、基座 

C、望远镜、竖直制动、基座 

103. 产牛视差的原因是（）o 

A、观测时眼睛位置不正 

C、前后视距不相等 

104. 消弱偶然误差影响一般可以采用（）o 

A、提高仪器精度等级 B、检校仪器 

观测方法 

105. 在水准测量中，要消除地球曲率及大气折光对测量高差的影响，可采用（）的 办

法。 

A、每次读数前严格精平 B、水准尺必须竖直 

C、前后视距相等 D、仔细消除误差 

106. 观测竖直角时，采用盘左盘右观测取均值可以消除（）对观测结果的影响。 

A、竖盘指标差 B、读数误差 C、照准误差 D、整平误差 

107. 后方交会中，过三个已知点所构成的圆称为（）o 

A、同心圆 B、危险圆 C、内接圆 D、外接圆 

10& 与导线控制测量比较，三角控制测量外业工作中，测角的任务（）。 

A、重 B、轻 C、一样重 D、一样轻 

109.已知 A 点高程为 25& 26m, AB 间距离为 620. 12m,从 A 点测 B 点时，竖角a为+2° 38',

仪器高为 1.62m, B点标高 V 为 3.65m,则 B 点的高程为（）。 

A、384.75m B> 383. 13m C、388.40m D、387. 34m 

no.（）是根据纸上定线线位与控制点位置的相互关系，采用量取距离的方法测设出 路线

上的特征点，并据此穿线定岀交点和转点。 

A、图解法 B、极坐标法 C、支距法 D、偏角法 

111. 公路中线测量中，测得某交点的右角为 130° ,则其转角为（）。 

A、a “=50° B、a “：=50° C、a “ =130° D、a ,, =130° 

112. 圆曲线测设已知路线转折角 a =18。20\曲线中点之偏角为（）。 

A、4° 35' B、9° 10' C、161° 40' D、以上答案都不止确 

113. 在贯通测量中，利用联系三角形法建立联系测量，可通过重复测量来提高（）。 

A、测角精度 B、测距精度 C、测高差精度 D、定向精度 

114. 一井定向大多采用联系三角形法进行定向测量，则要求联系三角形内角 a和 0 

()。 

A、尽可能大 B、尽可能小 C、大小无所谓 D、以上答案都不正确 

115.下列选项不属于裂缝观测的是（ ）。  

A、石膏板标志 B、白铁片标志 C、木板标志 D、金属棒标志 

116.等高距是两相邻等高线之间的（ )o  

A、高程之差 B、平距 C、间距 D、差距 

117.进行水位观测的目的是把测深和 （）联系起来。   

C、 经纬仪 D、平

板仪 

B、望远镜、水准器、竖直制动 

D、望远镜、光学对点器、基座 

B、 物像与十字丝分划板平面不重合 

D、 目镜调焦不正确 

C、 求取改止数



A、坐标系统 B、高程系统 C、方位系统 D、点位系统 

118. 衡量导线测量精度的一个重要指标是（）o 

A、坐标增量闭合差 B、导线全长闭合差 

C、导线全长相对闭合差 D、相对闭合差 

119. 某导线全长 620m,纵横坐标增量闭合差分别为 f
x
=0.12m, f

y
=-0.16m,则导线全 长闭合

差为（）。 

A、-0. 04m B、0. 14m C、0. 20m D、0. 28m 

120. 四等水准测量一站观测值,h
ff
=+1.243, h红=+1.144,高差中数为（）。 

 二、多项选择题 

121. 加强职业道德建设的途径有（ ）。 

A、抓各级领导干部的职业道德建设 

B、 要在全社会各行各业抓好职业道德建设 

C、 职业道德建设应和个人利益挂钩 

D、 要站在社会主义精神文明建设的高度抓职业道德建设 

E、 把职业道德建设同建立和完善职业道德监督机制结合起来，并和相应的奖罚、教育措 施

相配合 

122. 爱岗敬业的具体要求是（ ）。 

A、树立职业理想 B、强化职业责任 C、提高职业技能 

E、举止得体 

123. 测量工作遵循的原则是（ ）。 

A、从整体到局部 B、由高级到低级 C、先控制后碎部 

E、由低级到高级 

124. 测量工作常用的标准方向有（ ）。 

A、真子午线方向 B、磁子午线方向 C、处标子午线方向 

E、南方向 

125. 水准测量使用的仪器和工具有（ ）o 

A、水准仪 B、经纬仪 C、全站仪 

E、棱镜 

126. 野外测量应注意的安全事项有（ ）。 

A、 在气温甚低的情况下作业时，若仪器转动受限，应停止作业，以避免损坏仪器的润滑 系

统 

B、 在光滑的地面上安置仪器时，应采取防止脚架滑动的措施，以防止仪器滑倒受损 

C、 任何情况下，测站和镜站均不得离人，保护好仪器不致受到任何意外损坏 

D、 靠近工厂围墙电网作业时，应事先与工厂的动力和保卫部门取得联系，并采取切实的 安

全措施，严禁盲目靠近电网作业 

E、迁站距离较远或通行困难时，仪器应装箱背伏运走 

127. 劳动合同应当以书面形式订

立，并具备以下条款（ ）。 

A、劳动合同期限 B、工作内容 C、劳动报酬 D、劳动合同终止的条件 

E、违反劳动合同的责任 

12& 根据工程的特点，施工控制网可以布设成（ ）形式。 

A、闭合导线 B、附合导线 C、支导线 D、三角网 

E、边角网 

129. 施工控制网的特点包括（ ）。 

A、 1.1935 B、 1.2435 C、 1.1435 D、1. 1835 

D、抓住择业机遇 

D、从局部到整体 

D、北方向 

D、水准尺 



A、控制范围小，控制点的密度较人 B、精度要求较高 



 
E、测量水深 

131. 在人型工业厂

区建筑工程中，通常采用的厂区控制网的形式有（ ）。 

A、建筑方格网 B、导线网 

E、三角网 

132. 施工放样的基本工作内容有（ ）
0
 

A、距离放样 B、角度放样 

E、直线放样 

133. 极坐标法施工放样需要的放样数据有（ 

A、坐标 B、极角 

E、高差 

134. 使用陀螺经纬仪可以进行（ ）。 

A、水平角测量 B、竖直角测量 

E、测咼差 

135. 减弱系统误差的方法有（ ）。 

A、检校仪器，把系统误差降低到最小程度 

B、求取改正数，对观测结果进行改正 

C、采用适当的观测方法，使系统误差相互抵消或减弱 

D、 对同一量进行多次重复观测，取其平均值 

E、 增加观测次数，进行多余观测 

136. 水准测量的误差来源有（ ）。 

A、读数误差 B、照准误差 C、大气折光误差 

D、视准轴不完全平行于水准管轴的误差 E、度盘偏心差 

137. 水平角观测过程

中，取盘左盘右读数平均值可消除的误差有（ ）。 

A、视准轴不垂直于横轴的误差 B、横轴不垂直于竖轴的误差 

C、竖轴倾斜误差 D、度盘偏心差 

E、度盘刻划误差 

13& 导线测量的布设形式有（ ）。 

A、支导线 B、闭合导线 C、附合导线 D、纵导线 

E、横导线 

139. 导线测量在选点时应注意（ ）。 

A、 邻点之间通视良好，便于测角和量距 

B、 点位应选在土质坚实，便于安置仪器和保存标志的地方 

C、 视野开阔，便于施测碎部 

D、 导线各边长必须相等 

E、 导线点应有足够的密度，分布较均匀，便于控制整个测区 

140. 小三角测量內业计算步骤（ ）。 

A、计算前对野外观测成果进行检查和整理 B、角度闭合差调整 

C、点位布置有特殊要求 

E、采用独立的施工坐标系 

130. 建立桥梁平面控制网的目的是

（ 

A、测定桥轴线长度 

D、使用频繁，受施工干扰大 

B、根据控制网进行桥墩位置放样 

D、用于施工过程中的变形监测 

C、边角网 

C、高程放样 

）。 

C、极距 

C、方向定向 

D、GPS 网 

D、点位放样 

D、高程 

D、测距 



C、基线闭合差调整 D、边长计算 

E、处标计算
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