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航天器振动试验方法

1 范围

本标准规定了航天器振动试验的试验要求、试验系统、试验程序、试验中断和处理、试验结果评价。
本标准适用于航天器系统级(以下简称航天器)振动试验,分系统级和组件级振动试验可参照执行。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1
试验条件允许偏差 testconditiontolerance
试验过程中实际加载的条件与规定试验条件之间允许的偏差范围。

2.2
过试验 over-test
在试验过程中航天器经受的试验量值高于规定试验量值允许偏差上限的现象。

2.3
欠试验 under-test
在试验过程中航天器经受的试验量值低于规定试验量值允许偏差下限的现象。

2.4
多点平均控制 multi-pointaveragecontrol
对多个控制点的响应进行平均,并将平均值与试验量级设定值进行比较,用二者之间的差值对试验

进行控制的方式。

2.5
多点极值控制 multi-pointextremevaluecontrol
对多个控制点的响应值取包络,并将包络值与试验量级设定值进行比较,用二者之间的差值对试验

进行控制的方式。极值控制通常包括极大值控制和极小值控制,它们分别对应于极大值包络和极小值

包络。

2.6
扫描速率 sweeprate
正弦扫描振动试验中频率扫描的速率。通常分为线性扫描和对数扫描两种,线性扫描中频率按线

性规律变化,即单位时间内频率的变化范围为定值,单位为赫兹每分钟(Hz/min);对数扫描中频率按对

数规律变化,即单位时间内频率变化范围的倍频程数为定值,单位为倍频程每分钟(Oct/min)。

2.7
下凹 notching
振动试验过程中控制航天器上某些特定部位振动响应不超过规定值而采取主动降低振动输入量级

的技术。

2.8
响应控制 responsecontrol
振动试验过程中为保证航天器关键部位响应不超过限定值,控制系统对该部位响应进行测量并依
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