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2025年河北省职业院校（中职）无人机操控与维护技能大赛

考试题库（含答案）

一、单选题

1.民用无人机的空机重量包含()。()

A、不包含载荷的无人机重量

B、不包含载荷、电池和燃料的无人机重量

C、不包含载荷、燃料的无人机重量

答案：C

2.起飞时间(陆上)的含义是指()。()

A、航空器开始起飞滑跑轮子转动的瞬间

B、航空器起飞滑跑抬前轮的瞬间

C、航空器进入跑道对正起飞方向的瞬间

答案：A

3.“航向”指的是无人机的()。()

A、上下方向

B、前后方向

C、左右方向

D、旋转方向

答案：D

4.飞机以一定速度逆风起飞时()。()

A、升力将减小
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B、升力将增大

C、阻力增大升力减小

答案：B

5.内侧滑转弯时,飞机转弯的快慢和所倾斜的角度不对应,然后飞机会偏航到转

弯航迹的内侧。下列说法正确的是:()。()

A、飞机以一定的角速度转弯而倾斜过多时,水平升力分量小于离心力

B、升力的水平分量和离心力的平衡只能通过降低倾斜度建立

C、升力的水平分量和离心力的平衡可以通过降低倾斜度建立

答案：C

6.关于机翼的剖面形状(翼型)说法正确的是()。()

A、上下翼面的弯度相同

B、机翼上表面的弯度小于下表面的弯度

C、机翼上表面的弯度大于下表面的弯度

答案：C

7.关于“民用航空器国籍”说法正确的是()。()

A、民用航空器可以不进行国籍登记而投入运行

B、民用航空器只能具有一国国籍

C、自外国租赁的民用航空器不能申请我国国籍

D、民用航空器可以具有双国籍

答案：B

8.无人机的“悬停”功能是基于()技术实现的。()

A、GPS定位
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B、惯性测量单元(IMU)

C、气压计

D、遥控信号

答案：B

9.具有正静安定性的飞机,当受到扰动使平衡状态变化后,有()。()

A、回到原平衡状态的趋势

B、继续偏离原平衡状态的趋势

C、保持偏离后的平衡状态

答案：A

10.螺旋桨在高速运转下,要对其进行()测试,保证桨叶的工作稳定。()

A、静平衡

B、静不平衡

C、动平衡

D、动不平衡

答案：C

11.维修工作的目的是()。()

A、有效排除故障

B、更换配件

C、调准

D、定期检查

答案：A

12.目前主流的民用无人机所采用的动力系统通常为活塞式发动机和()两种。()
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A、涡喷发动机

B、涡扇发动机

C、电动机

答案：C

13.无人机飞行调试前要做的飞行环境安全检查,就是飞行区域应当避开(),以免

造成危害。()

A、建筑群

B、人群

C、人群、建筑群

D、人流

答案：C

14.“返航点”是指无人机的()。()

A、起飞点

B、最高点

C、目标点

D、降落点

答案：D

15.多旋翼无人机训练起飞前接通电源的操作是,先()后()。()

A、开启遥控器、接通无人机电源

B、打开电器总开关、接通无人机电源

C、接通无人机电源开启遥控器

D、打开电器总开关、开启遥控器
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答案：A

16.无人机飞行调试前的准备工作之一掌握无人机的性能,它指的是()等。()

A、无人机的着陆性能

B、无人机的起飞性能

C、无人机的着陆性能、动力性能

D、无人机速度、高度

答案：C

17.飞机的最大起飞重量指()。()

A、飞机离地时的重量

B、飞机开始滑行时的重量

C、飞机开始起飞滑跑时的重量

答案：C

18.影响平飞性能的因素,错误的是()。()

A、在小速度平飞时,高度增加,诱阻功率增大较多,而废阻功率减小较少,因此,平

飞所需功率增大

B、直升机废阻力面积越大,飞行速度越快

C、随飞行重量的增大,平飞速度范围缩小

D、在大速度平飞时,高度增加,诱阻功率增大程度减小,而废阻功率减小程度增大,

平飞所需功率有所减小

答案：B

19.《无人机运行使用规定》对于人员难以进入巡检的(),每周至少使用无人机自

主巡护一次。()
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A、区域

B、管段

C、场地

D、沙漠

答案：B

20.多轴飞行器使用的动力电池一般为()。()

A、锂聚合物电池

B、铅酸电池

C、银锌电池

答案：A

21.《中国民用航空法》中“飞行人员”是指()。()

A、飞手

B、机长和副驾驶员

C、在飞行中直接操纵航空器和航空器上航行、通信等设备的人员

答案：C

22.操纵无人机可以实现多种复杂的飞行方式,()可以让无人机绕自身垂直轴旋

转。()

A、横滚

B、俯仰

C、偏航

D、上升

答案：C
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23.网格巡查巡守分为人巡和()两种方式。()

A、无人机

B、车巡

C、防洪点

D、联防人员

答案：B

24.在进行无人机模拟飞行时,()最能描述“场景编辑器”在无人机模拟飞行软件

中的作用。()

A、编辑飞行员的情感

B、编辑飞行记录

C、创建虚拟飞行场景和环境

D、编辑飞行器的颜色

答案：C

25.无人机电机的更换过程,需要综合考虑()。()

A、无人机机头方向、螺钉长度

B、电机座与机臂得到连接、电机的固定

C、电机的水平校正以及电机的测试

D、以上均是

答案：D

26.在驾驶员执照上增加仪表等级的申请人必须具有至少()小时担任机长的转场

飞行经历,其中至少()小时是在所申请仪表等级的航空器上获得的。()

A、40、20
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B、50、10

C、60、15

答案：B

27.无人机的“最大飞行高度”通常受到()因素的限制。()

A、大气温度

B、飞行器的尺寸

C、遥控器的频率

D、政府法规

答案：D

28.普通塑料和泡沫塑料各自特性和常用加工工艺。塑料制作的无人机,在组装时

常使用()工艺。()

A、黏结

B、焊接

C、铆接

D、螺纹连接

答案：A

29.无人机航测内业制图软件可在已建模型上,能够测量出()等关键数据。()

A、材质、距离、面积、体积

B、坐标、密度、面积、体积

C、坐标、距离、面积、体积

D、坐标、密度、高度、体积

答案：C
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30.降落时间的含义是指()。()

A、航空器接地的瞬间

B、航空器着陆后前轮接地的瞬间

C、航空器着陆滑跑终止的瞬间

答案：C

31.无人机的“滑行”运动是指()。()

A、垂直下降运动

B、垂直上升运动

C、水平滑动运动

D、旋转运动

答案：C

32.改变旋翼拉力大小的方法不包括()。()

A、操纵总距杆。

B、操纵油门环。

C、操纵方向舵。

答案：C

33.无人机飞行时,()飞行可以根据 GPS信号精确定位。()

A、定高模式

B、自动模式

C、手动模式

D、定点模式

答案：D
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34.学生驾驶员不得在空中或地面能见度白天小于()公里、夜间小于()公里的飞

行中担任航空器机长。()

A、3、5

B、5、10

C、5、8

D、8、10

答案：C

35.无人机模拟飞行软件中的“飞行教程”是指()。()

A、提供飞行员的个人记录

B、提供无人机的技术规格

C、提供飞行中的实时数据

D、提供飞行操作的步骤和指导

答案：D

36.无人机操控中的“遥测”是指()。()

A、遥控无人机的过程

B、远程监测无人机的数据和状态

C、使用遥控器控制地面设备

D、通过视觉进行飞行操控

答案：B

37.以下()因素对多轴航拍效果影响最大。()

A、风速

B、负载体积
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C、负载类型

答案：A

38.多轴旋翼飞行器通过()改变控制飞行轨迹。()

A、总距杆

B、转速

C、尾桨

答案：B

39.无人机飞行时,()运动会导致飞行速度增加。()

A、滚转

B、俯仰

C、偏航

D、翻滚

答案：B

40.无人机的遥控距离主要受()影响。()

A、电池容量

B、遥控器的射频功率

C、天气状况

D、飞行器的尺寸

答案：B

41.近程无人机活动半径在()范围。()

A、15km

B、15-50km
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C、50-200km

答案：B

42.活塞发动机混合气过富油燃烧将引起()。()

A、发动机过热

B、电嘴积炭

C、发动机工作平稳,但燃油消耗量变大

答案：B

43.模型飞机使用的双向对称线性热收缩聚酷薄膜,通常称为(),是轻型高强度、

高收缩性双向拉伸聚醋薄膜()。

A、热缩薄膜

B、双向薄膜

C、线性薄膜

D、聚薄膜

答案：A

44.当恒定角速度水平转弯时空速增加,转弯半径()。()

A、不变

B、减少

C、增加

答案：C

45.关于喷洒系统作用及使用,说法错误的是()。()

A、水泵是药液雾化的压力来源
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B、流量计主要用于确认流量

以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。
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