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2024 年四川省内江市中考物理试卷

一、选择题（本大题共 12 小题，每小题 4 分，共 48 分。每小题只有一个选项

是符合要求的。）

1．（4 分）刻度尺是实验室中常用的一种测量工具，它用来测量（　　）

A．时间 B．温度 C．长度 D．质量

2．（4 分）以下能源形式中，属于清洁型能源的是（　　）

A．煤 B．石油 C．焦炭 D．太阳能

3．（4 分）安装电梯时，安装工人常常在电梯井底放置一台激光垂准仪，射出一

道竖直激光，使电梯轨道与它平行，就能保证轨道又正又直，其利用了（　　）

A．光的直线传播 B．光的反射

C．光的折射 D．光的色散

4．（4 分）如图所示，一根绳子绕过定滑轮，一端拴在物体上，另一端拴在弹簧

测力计上，沿四个不同方向匀速拉起物体，弹簧测力计的示数分别为 F1、F2、

F3、F4，则它们的大小关系为（　　）

A．F1＞F2 B．F3＞F4

C．F1＜F4 D．F1＝F2＝F3＝F4

5．（4 分）如图是冬天屋檐下的冰锥，关于冰锥中的冰的形成，发生的物态变化

是（　　）
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A．升华 B．凝固 C．汽化 D．液化

6．（4 分）长短粗细都相同的铜导线和镍铬合金线，电阻分别为 R1和 R2，且 R1

＜R2，将它们串联在电路中，通过的电流分别为 I1和 I2；将它们并联在电路

中，R1、R2两端的电压分别为 U1和 U2。则下列判断正确的是（　　）

A．I1＝I2 B．I1＞I2 C．U1＞U2 D．U1＜U2

7．（4 分）“青岛号”导弹驱逐舰从海洋驶入长江时，受到的浮力和吃水深度的

变化是（ρ 海水＞ρ 水，忽略驱逐舰自重的变化）（　　）

A．浮力变大 B．浮力不变

C．吃水深度变小 D．吃水深度不变

8．（4 分）如图所示，开关闭合后，使导体 ab 左右运动，灵敏电流表的指针随

之偏转，人们根据此现象制成了（　　）

A．电磁铁 B．电动机

C．发电机 D．电磁继电器

9．（4 分）下列四个图中产生的现象都与声音有关，其中主要用来说明声音传播

需要介质的是（　　）
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A． 拨动直尺产生声音

B． 玻璃罩内的空气变少，听到声音变小

C． 扬声器发声，烛焰“跳舞”

D． 车子排气管上安装消声器

10．（4 分）掌握安全用电常识，是当代每个公民必备的素养。下列四个图中符

合安全用电原则的是（　　）

A．图甲中，站在地上的人用手去接触裸露的火线

B．图乙中，手握住验电笔笔尖金属体去检验插座中的火线

C．图丙中，电水壶的外壳与保护接地线相连接
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D．图丁中，小孩靠近高压设备嬉戏、玩耍

11．（4 分）质量为 0.4kg 的电灯悬挂在电线上静止不动，g＝10N/kg，下列说法

中正确的是（　　）

A．电灯受到的重力为 4N

B．电灯受到的重力的施力物体是绳子

C．电灯受到的重力和电线对电灯的拉力大小不相等

D．电灯受到的重力和电灯对电线的拉力是一对平衡力

12．（4 分）在如图所示的电路中，电源电压恒为 12V，定值电阻 R1 的阻值为

5Ω，滑动变阻器 R2标有“50Ω 2A”的字样，电流表的量程为 0～3A。闭合

开关 S，滑动变阻器的滑片 P 从最右端（R2＝50Ω）移动到连入电路中的电阻

值为 20Ω 处，电流表的示数从 I1变为 I2，则 I2与 I1之差为（　　）

A．2.40A B．2.64A C．0.36A D．4.40A

二、填空题（本大题共 7 小题，每空 3 分，共 42 分。）

13．（6 分）我国家用电冰箱，正常工作时的电压为 　      　V；电冰箱内的

压缩机和灯都能够独立工作，互不影响，则压缩机和灯之间的连接方式是 　     　

（选填“串联”或“并联”）。

14．（6 分）手机已经成为我们工作、生活中非常重要的一部分，人们使用的手

机越来越智能化，越来越精致。某款新型手机的质量大约为 0.15 　     　
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（选填“kg”或“g”）；手机之间是靠 　      　（选填“电磁波”或“声

波”）来传递信息的。

15 ．（ 6 分）汽车发动机散热降温，常用水作为冷却液是因为水的  　      　

（选填“比热容”或“热值”）较大；在汽油机的一个工作循环中，将内能转

化为机械能的冲程是 　     　（选填“做功”或“压缩”）冲程。

16．（6 分）如图所示，熟透了的苹果从树上落下，在加速下落过程中，苹果的

动能 　     　（选填“增加”“减少”或“不变”），以地面为参照物，苹果

是 　     　（选填“运动”或“静止”）的。

17．（6 分）饮料吸管一端都做得较尖，这是通过减小受力面积来增大  　     　

（选填“压强”或“压力”）；在水杯中加半杯水，然后将一根吸管插入水中

不同深度处，用嘴吹气，使水下冒气泡，插入水中越深，吹气越费力，这是

因为液体内部的压强随深度增加而 　     　。

18．（6 分）某同学练习排球垫球时，排球离开胳膊后能够继续向上运动，是因

为排球具有 　     　，排球的重力为 2.7N，在竖直上升的过程中，某时刻

所受空气阻力大小为 0.5N，方向竖直向下，此时排球所受合力大小为  　      　

N。

19．（6 分）如图所示，电源电压恒为 4V、小灯泡标有“2.5V 1W”的字（电阻

不变），滑动变阻器上标有“20Ω 1A”
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的字样，电流表的量程为 0～0.6A，电压表的量程为 0～3V。闭合开关，移动滑

动变阻器的滑片到某处时，电流表的示数为 0.2A，则小灯泡的实际功率为 　       　

W；在保证电路安全使用的情况下，继续移动滑片，设移动过程中滑动变阻

器的电功率为 P1，小灯泡的电功率 P2， 的最大值为 a、最小值为 b，则 ＝　   　

三、作图题（本大题共 3 小题，共 10 分，按要求完成下列各题。）

20．（4 分）如图是一形状不规则薄形物体，其重心在 O 处，请在物体的 O 点画

出物体静止时所受的重力和拉力的示意图。

21．（3 分）如图，F 是凸透镜的焦点，a、b、c 是三条入射光线，请画出这三条

光线经凸透镜后的出射光线。

22．（3 分）如图，小磁针静止在通电螺线管右侧，请根据图中磁感线的方向，

在螺线管左端和小磁针右端的括号内标出极性（“N”或“S”），在电源左边
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的括号内标出极性（“+”或“﹣”）。
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四、实验探究题（本大题共 2 小题，共 20 分，按要求完成下列各题。）

23．（8 分）某实验小组的同学在“探究滑动摩擦力大小”的实验中。

（1）如图甲，用弹簧测力计沿水平方向拉着长方体木块在长木板上做  　     　

（选填“匀速”或“变速”）直线运动，木块所受滑动摩擦力的大小等于拉力

F 的大小；

（2）在图甲实验中发现，很难保持木块在（1）小题中的运动，且弹簧测力

计的示数不稳定。于是同学们对实验装置进行了改进，如图乙所示，将弹簧

测力计水平固定，通过拉力 F′拉动长木板进行实验，测量数据记录如表所示：

实验次数 木块放置情况 弹簧测力计示数/N

1 平放 1.2

2 侧放 1.2

3 竖放 1.2

（ 3 ）根据实验数据可以得出：木块所受的滑动摩擦力大小应为  　      　

N，滑动摩擦力的大小与接触面的面积 　     　（选填“有关”或“无

关”）。图乙与图甲相比，图乙装置的优点之一是弹簧测力计的示数更  　     　

（选填“稳定”或“不稳定”）。
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24．（12 分）在“测量定值电阻阻值”的实验中，提供的实验器材有：

A.两节新干电池；

B.电压表（量程 0～3V，0～15V）；

C.电流表（量程 0～0.6A，0～3A）；

D.滑动变阻器 R（20Ω，1A）；

E.待测电阻 Rx（阻值约为几欧）；

F.开关一个，导线若干。

（1）图甲是实验中设计的电路图，请在图中圆圈内正确填写表示电表的字母

符号；

（2）连接电路前，发现电流表指针位置如图乙所示，此时需要进行的操作

是 　     　。连接电路时，开关应该 　     　（选填“断开”或“闭

合”）；

（3）根据图甲的电路图，请用笔画线代替导线，把图丙中的实物图连接成完

整电路（有两条导线未连接），要求开关闭合时电流表示数最小，测量时电表

示数尽可能精确；

（4）测得的部分数据已记录在表格中，表格中第一行的最后空格栏内应填写

的内容是 　           　。在第 3 次测量时，电压表的示数如图丁所示，

根据这三次测得的数据，Rx阻值的平均值为 　      　Ω。



第 9 页（共 11 页）

实验次数 电压

U/V

电流 I/A 电阻 Rx/Ω

1 1.6 0.20 8.0

2 2.0 0.24 8.3

3 0.30

五、计算题（本大题共 2 小题，共 15 分。解答时写出必要的文字说明、公式和

重要的演算步骤，只写出最后结果的不能得分，有数值运算的题，答题中必须

写出数值和单位。）

25．（7 分）在某届机器人与人工智能国际会议中，图甲为某款静止在水平地面

上的智能机器人，重力为 400N。它在某次引领接待工作中，沿水平直线匀速

运动，受到的水平阻力为机器人自重的 0.02 倍，运动路程 s 随时间 t 变化的

图像如图乙所示。则：

（1）静止时，地面对智能机器人的支持力大小为多少 N？

（2）在 0～4s 内，动力对机器人做的功为多少 J？

26．（8 分）图甲是某物理兴趣小组设计的简易“坐位体前屈”
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以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载

或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/525134111300011234
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