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引言



目的和背景

01

目的

02

提供一种高效、灵活的翻译模拟式虚拟DCS（分布

式控制系统）实现方案。

通过Simulink代码生成器，加速虚拟DCS的开发和

部署过程。
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01

随着工业自动化的发展，DCS在工业控制领域的应用越来越广泛。

传统DCS开发周期长、成本高，且难以适应不断变化的生产需求。

基于Simulink代码生成器的虚拟DCS实现方案，可以缩短开发周期，

降低成本，提高系统的灵活性和可维护性。

背景
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目的和背景



虚拟DCS概述

定义

虚拟DCS是一种基于计算机仿真技术的控制系统，可以模拟实际DCS的功
能和性能。

通过虚拟DCS，可以在不搭建实际硬件系统的情况下，对控制策略进行验
证和优化。



虚拟DCS概述

高度仿真

虚拟DCS能够准确地模拟实际DCS的

动态特性和控制逻辑。

灵活性

虚拟DCS可以根据需求进行快速修改

和扩展，适应不同的控制场景。



虚拟DCS提供直观的用户界面和图形化编程环境，方便用户进行操作和监控。

可视化

相比传统DCS，虚拟DCS的开发和部署成本更低，且易于维护和升级。

成本低

虚拟DCS概述
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Simulink代码生成器介绍



01

02

03

Simulink是MathWorks公司开发的一款工程模

拟软件，用于建模、仿真和分析动态系统。

它提供了一个图形化界面，使用户能够以直观的

方式创建复杂的系统模型。

Simulink支持多领域应用，包括控制系统、数字

信号处理、通信等。

Simulink概述



代码生成器功能

01
代码生成器是Simulink的一个重要组件，它可以将

Simulink模型转换为可执行的代码。

02 支持多种编程语言，如C、C和MATLAB。

03
生成的代码可用于实时系统、硬件在循环（HIL）仿

真和快速原型制作等。



A B C D

适用范围及优势

适用范围

适用于需要将Simulink模型转换为实际应用的

场景，如控制系统开发、嵌入式系统设计等。

保证代码质量

生成的代码经过优化和验证，具有较高的可靠性

和性能。

提高开发效率

通过自动生成代码，减少手动编程的工作量。

易于集成

生成的代码可以与现有的软件和硬件平台无缝集

成。
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翻译模拟式虚拟DCS设计
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数据流管理

建立统一的数据流管理机制，确保各模块之间的数据传输和同

步。

01

基于Simulink平台

利用Simulink强大的建模和仿真能力，构建翻译模拟式虚拟

DCS的总体架构。

02

模块化设计

将虚拟DCS划分为不同的功能模块，如翻译模拟模块、控制算

法模块、人机界面模块等，便于开发和维护。

总体架构设计



翻译算法选择

根据实际需求选择合适的翻译算法，如基于规则的翻译、基于统
计的翻译或深度学习翻译等。

模拟算法设计

针对选定的翻译算法，设计相应的模拟算法，以实现对翻译过程
的模拟和评估。

算法优化

通过对翻译模拟算法的不断优化，提高翻译质量和效率。

翻译模拟算法设计



设计合理的界面布局，使得用户能够直观地了解虚拟DCS的运行状
态和翻译结果。

界面布局

提供友好的交互方式，如菜单、按钮、图形化界面等，方便用户进
行操作和控制。

交互方式

实时显示虚拟DCS的运行状态、翻译结果和其他相关信息，以便用户
及时了解系统情况。

信息显示

人机界面设计
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基于Simulink代码生成器的
实现
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