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1.概述 

(1).三相异步电动机 

     实现电能与机械能相互转换的电工设备总称为电机。电机是利

用电磁感应原理实现电能与机械能的相互转换。把机械能转换成电能

的设备称为发电机，而把电能转换成机械能的设备叫做电动机。 

 在生产上主要用的是交流电动机，特别三相异步电动机，因为

它具有结构简单、坚固耐用、运行可靠、价格低廉、维护方便等优点。

它被广泛地用来驱动各种金属切削机床、起重机、锻压机、传送带、

铸造机械、功率不大的通风机及水泵等。 

 对于各种电动机我们应该了解下列几个方面的问题：（1）基本

构造；（2）工作原理；（3）表示转速与转矩之间关系的机械特性；（4）

起动、调速及制动的基本原理和方法；（5）应用场合和如何正确使用。 

(2)．三相异步电动机的构造 

    三相异步电动机的两个基本组成部分为定子（固定部分）和转

子（旋转部分）。此外还有端盖、风扇等附属部分，如图 1-1所示。 

 

图 1-1 三相电动机的结构示意图 



1）．定子 

 三相异步电动机的定子由三部分组成： 

定子 

定子铁心 

由厚度为 0.5mm 的，相互绝缘的硅钢片叠

成，硅钢片内圆上有均匀分布的槽，其作

用是嵌放定子三相绕组 AX、BY、CZ。 

定子绕组 

三组用漆包线绕制好的，对称地嵌入定子

铁心槽内的相同的线圈。这三相绕组可接

成星形或三角形。 

机座 
机座用铸铁或铸钢制成，其作用是固定铁

心和绕组 

2）．转子 

   三相异步电动机的转子由三部分组成： 

转子 

转子铁心 

由厚度为 0.5mm 的，相互绝缘的硅钢片叠

成，硅钢片外圆上有均匀分布的槽，其作

用是嵌放转子三相绕组。 

转子绕组 

转子绕组有两种形式： 

    鼠笼式 -- 鼠笼式异步电动机。 
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