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移位指令概述
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移位指令是PLC（可编程逻辑控

制器）程序中用于实现数据位或

字节在寄存器或存储器中移动的

操作指令。

移位指令定义

移位指令可以按照指定的位数或

方向，将数据位或字节在寄存器

或存储器中进行左移、右移、循

环左移或循环右移等操作。

移位功能

移位指令定义与功能



将数据位或字节向左移动指定的位数，
右侧空出的位用0填充。

左移指令 右移指令

循环左移指令 循环右移指令

将数据位或字节向右移动指定的位数，
左侧空出的位用0填充。

将数据位或字节向左移动指定的位数，
右侧移出的位循环至左侧。

将数据位或字节向右移动指定的位数，
左侧移出的位循环至右侧。

常见移位指令类型



移位指令可用于对数据进行位操作，实现

数据的拼接、拆分、转换等处理。

数据处理

通过移位指令可以实现复杂的控制逻辑，

如顺序控制、状态转换等。

控制逻辑实现

利用移位指令可以实现对数据的压缩存储，

从而节省存储空间。

节省存储空间

移位操作相对于其他算术和逻辑运算具有

更高的执行速度，因此可以提高PLC程序的

运算效率。

提高运算速度

移位指令在PLC程序中的作用



顺序控制系统基本原理
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按照预先设定的顺序，使被控对象

（如电机、阀门等）依次完成一系列

动作的控制方式。

具有固定的操作顺序，每一步操作都

依赖于前一步的结果，且必须在前一

步完成后才能进行下一步。

顺序控制系统概念及特点

特点

顺序控制



功能表图法

用图形符号表示被控对象的功能和状态，通过连线表
示状态间的转移条件，直观易懂。

梯形图法

用类似于继电器控制电路的梯形图表示控制逻辑，易
于理解和设计。

指令表法

用PLC的指令语言编写控制程序，具有灵活性和通用
性。

顺序控制流程设计方法



A B C D

PLC在顺序控制系统中的应用

控制逻辑实现

PLC通过编程实现复杂的控制逻辑，满足顺序控

制系统的各种需求。

人机界面

PLC提供友好的人机界面，方便操作人员监控和

调整顺序控制系统的运行状态。

数据处理

PLC可处理各种数据，如模拟量、数字量、脉冲

量等，为顺序控制提供丰富的信息。

故障诊断

PLC具有强大的故障诊断功能，可快速定位和处

理顺序控制系统中的故障。



移位指令在顺序控制系统中的实现
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移位寄存器选择
根据控制需求选择合适的移位寄存器，如单
向移位寄存器、双向移位寄存器等。

初始状态设定
对移位寄存器进行初始化，设定初始状态值。

寄存器长度设置
确定移位寄存器的位数，以满足数据存储和

传输的需求。

移位寄存器配置与参数设置
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触发方式选择

选择合适的触发方式，如边沿触发、电平触发等。

01

触发信号来源

确定触发移位操作的信号来源，如外部输入信号、内部定时器

信号等。

02

触发条件判断

根据控制逻辑设定触发条件，如信号电平变化、定时器时间到

等。

移位操作触发条件设置
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