
汽车主动安全技术分析
 DOCS 可编辑文档 

  DOCS



汽车主动安全技术概述及
发展背景
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• 通过实时感知、分析和判断车辆周围环境
• 采取相应措施，降低事故发生概率或减轻事故损失

汽车主动安全技术是一种预防性安全技术

• 驾驶员辅助系统
• 车辆自动驾驶技术
• 车辆网络安全技术

汽车主动安全技术主要分类

汽车主动安全技术的定义及分类
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20世纪80年代

• 第一代驾驶员辅助系统诞生，如
防抱死制动系统（ABS）
• 开始研究车辆自动驾驶技术

20世纪90年代

• 第二代驾驶员辅助系统出现，如
电子稳定程序（ESP）
• 车辆自动驾驶技术取得初步进展

21世纪初至今

• 第三代驾驶员辅助系统普及，如
自动刹车系统（AEB）
• 车辆自动驾驶技术取得重大突破，
如特斯拉自动驾驶系统
• 车辆网络安全技术逐渐受到关注

汽车主动安全技术的发展历程



更高水平的驾
驶员辅助系统

• 实现更高级别的自动驾驶
功能
• 与车载信息系统、互联网
技术深度融合
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车辆网络安全
技术的进一步
发展

• 保障车辆电子系统的安全
性
• 与其他主动安全技术相互
协作，形成更完善的防护体系
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汽车主动安全
技术与其他领
域的融合

• 与智能交通系统、车联网
技术相结合
• 与新能源汽车、智能电网
等技术相互促进
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汽车主动安全技术的未来趋势



汽车主动安全技术的主要
应用领域
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预警系统

• 车道偏离预警（LDW）、**前向碰
撞预警（FCW）**等
• 通过视觉、听觉等方式提醒驾驶员注
意潜在危险
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辅助控制系统

• 自动刹车系统（AEB）、**电子稳定
程序（ESP）**等
• 在关键时刻对车辆进行自动控制，降
低事故发生概率
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导航与信息服务

• 实时路况信息、智能导航等
• 为驾驶员提供实时、准确的行车信息，
提高行车安全性

驾驶员辅助系统



部分自动驾驶
• 自适应巡航控制（ACC）、**自动泊车
辅助（APA）**等
• 实现车辆在特定场景下的自动驾驶功能

高度自动驾驶
• 无人驾驶出租车、无人驾驶公交车等
• 在特定区域、特定场景下实现完全自动
驾驶

全自动驾驶
• 无人驾驶私家车等
• 在各种场景下实现完全自动驾驶，无需
人工干预

车辆自动驾驶技术



车辆与互联网的连接安全

• 防火墙、入侵检测系统等
• 保障车辆与互联网连接的安全性

车辆内部系统的安全防护

• 加密技术、安全更新等
• 防止车辆电子系统受到恶意攻击

数据安全与隐私保护

• 数据加密、匿名化处理等
• 保护车辆用户的数据安全与隐私

车辆网络安全技术



汽车主动安全技术的关键
技术
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传感器技术

• 摄像头、激光雷达（LiDAR）、
毫米波雷达等
• 用于实时感知车辆周围环境，为
控制系统提供数据支持

雷达技术

• 超声波雷达、红外雷达等
• 用于测量车辆与周围物体的距离、
速度等信息

传感器与雷达技术的融
合应用

• 实现对车辆周围环境的全方位感
知
• 提高汽车主动安全技术的准确性
和可靠性

传感器与雷达技术
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控制系统
• 微处理器、**可编程逻辑控制器
（PLC）**等
• 负责对传感器与雷达采集的数据进行处
理和分析

算法技术
• 图像处理算法、机器学习算法等
• 用于识别车辆周围环境中的障碍物、行
人等信息

控制系统与算法的融合应用
• 实现对车辆行为的精确控制
• 提高汽车主动安全技术的智能化水平

控制系统与算法



无线通信技术

• 蓝牙、Wi-Fi、蜂窝通信等
• 用于实现车辆与外部设备、网络
的通信

车载通信网络

• 控制器局域网络（CAN）、**局
部互联网络（LIN）**等
• 用于实现车辆内部各个系统的数
据交换与控制

通信技术的融合应用

• 实现车辆与外部环境、其他车辆
的协同工作
• 提高汽车主动安全技术的整体性
能

通信技术
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