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引言



随着工业4.0和智能制造的推进
，机器人工程成为热门专业之一

。

为了培养具备实际操作和创新能
力的人才，机器人工程实训课程

应运而生。

机器人技术是当前科技领域的重
要发展方向，具有广泛的应用前

景。

实训背景



掌握机器人基本原理、
结构及控制系统。

了解机器人在工业、
医疗、服务等领域的
应用。

培养学生在机器人工
程方面的实践能力和
创新思维。

实训目标
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机器人工程实训内容



机器人是一种能够自动执行任务的机

器系统。根据应用领域，机器人可分

为工业机器人、服务机器人、特种机

器人等。

从第一台工业机器人诞生至今，机器

人技术经历了多个发展阶段，包括示

教再现型机器人、感知型机器人和智

能型机器人。

机器人基础知识

机器人技术发展历程

机器人定义与分类



根据设计图纸，将各个零部件组

装成完整的机器人。这一过程中

需要遵循正确的组装顺序，确保

各部件之间的配合良好。

机器人组装

完成组装后，需要对机器人进行

调试，确保其正常运行。调试内

容包括检查机器人的运动轨迹、

速度、精度等。

机器人调试

机器人组装与调试



    

机器人编程与控制

编程语言与工具

介绍常用的机器人编程语言，如

Python、C等，以及相应的开发工具，

如ROS（Robot Operating System）

。

控制策略

介绍常见的机器人控制策略，如PID

控制、模糊控制等，并解释它们在机

器人控制中的应用。

传感器与执行器

介绍机器人中常用的传感器和执行器，

如红外传感器、超声波传感器、舵机

等，并说明它们在机器人感知和动作

中的作用。
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实训成果与收获



01

项目一：机器人行走功能实现

02

完成了机器人基本行走功能的

代码编写，实现了机器人在平

地上稳定行走。 03

项目二：机器人避障功能优化

04

对机器人避障功能进行了改进，

提高了机器人在复杂环境中的

避障能力。 05

项目三：机器人抓取功能开发

06

开发了机器人的抓取功能，实

现了对指定物体的抓取和搬运。

完成的项目与作品
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