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前　　言

　　本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国农业机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２０１）归口。

本部分负责起草单位：汤阴县佳多科工贸有限责任公司、中国农业机械化科学研究院、全国农业技

术推广服务中心。

本部分主要起草人：陈戈、赵树英、齐惠昌、张跃进、孙乃霞、李复印。
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植物保护机械

农林生态远程实时监测系统

１　范围

ＧＢ／Ｔ２４６８９的本部分规定了农林生态远程实时监测系统的技术要求、试验方法、验收规则。

本部分适用于农林生态远程实时监测系统（以下简称“监测系统”）。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２４６８９的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ３７６８　声学　声压法测定噪声源　声功率级　反射面上方采用包络测量表面的简易法

（ＧＢ／Ｔ３７６８—１９９６，ｅｑｖＩＳＯ３７４６：１９９５）

ＧＢ４２０８—２００８　外壳防护等级（ＩＰ代码）（ＩＥＣ６０５２９：２００１，ＩＤＴ）

ＧＢ１０３９６　农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械　安全标志和危险图形　总则（ＧＢ１０３９６—

２００６，ＩＳＯ１１６８４：１９９５，ＭＯＤ）

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本部分。

３．１

云台　狉狅狋犪狋犻狅狀犪犾狊狋犪狋犻狅狀

通过步进电机控制的万向调节载物台。

３．２

微处理器　犿犻犮狉狅狆狉狅犮犲狊狊狅狉

由一个嵌入式实时多任务操作模块及一些根据需要进行定制的系统模块组成。

３．３

视频转换　狏犻犱犲狅犮狅狀狏犲狉狊犻狅狀

将模拟视频信号转换为数字信号的过程。

３．４

生物信息采集系统　犫犻狅犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀犮狅犾犾犲犮狋犻狅狀狊狔狊狋犲犿

将摄像机、防护外壳、云台、远红外发射器等设备集成在一起后安装于户外的设备。

３．５

信息转换器　犻狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀狆狉狅犮犲狊狊狅狉

将视频采集、数据转换、数据压缩、远程控制、动态ＩＰ等多种通讯功能、技术、模块集成于一体的

设备。

３．６

支柱　狆狉狅狆

竖直固定在地面上，用于支撑旋臂的部件。
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