
两台步进电机的同步旋转控制研究

摘  要

步进电机被我国广泛的应用于工业的各个领域，在步进电机的控制方

面的形式也丰富多样。随着科技的不断发展与创新，单台步进电机的运转

依然不能满足当前科技形势下，各领域的生产以及制造，如果两台电机不

能同步旋转，则就不能输出最大的合力矩，因此，电机的同步运转控制尤

为重要。首先利用 S7-200 作为控制器，PC 机作为上位机，在其先设计好

控制界面；使用 PPI 电缆线与 PLC 进行通信，购买两台型号为 TB6600 的

电机驱动器，与 PLC 线连接；采用共阴极的接法；再购买两台型号为

42BYGH34-401A 的两相混合式步进电机与驱动器相连，需要一个直流 24V
的开关电源为驱动器以及PLC供电，组成一个步进电机同步控制硬件系统。

软件方面通过编译 PLC 的高速脉冲输出以及通过置 0 置 1 指令进行控制步

进电机的正反运转。最终通过调试实现在 PC 机上的仿真界面控制两台电

机同步启动、同步停止、速度切换以及正反转之间的切换。
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