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本文件按照 GB/T I. 1-2020《标准化工作导贝lj 第 l 部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。

本文件代替 TB/T 3295-2013《高速铁路箱梁运梁~） . 与 TBIT 3295-2013 相比，除结构调整和

编辑性改动外，本文件主要技术变化如下 ：

a ) 地加了分类（见第 4 1吉） ；

b) 更改了工作环境条件（见 5. I ,2013 年版的第 3 掌） ；

c) 增加了拖拉喂梁作业速度同步性要求与检验方法（见 5. 2. 5 、6.1.2 ) ;

d) 增加了运梁车车体垂直静挠度的要求（见 5. 2. 7 ) ; 

e) 稍加了销轴连续和拉．杆连接的内容（见 5.2.12 ,5.2.13 ) ;

门 更改了驱动性能、制动性能和转向性能的要求与检验方法（ !Ai.5.3,6.2 ～ 6. 4,2013 年版的

4 . 6 ～4.8 、5.4 -5 . 6); 

g) 稍加了传动系统的要求与检验方法（见 5.4.4 、6 . 5. 4 ) ; 

h) 附加了气压制动系统、液压制动系统和电磁制动系统的要求与检验为法（见 5 . 4. 7. 3 阳

5.4.7. 5 、6.5.7.3 “ 6.5.7.5 ) ;

i ) :ll!改了液压、电气系统适配性要求（见 5.4.8 ,5.4.9 ,201 3 年版的 4.9 、4. 10 ) ; 

J ) 更改了司机室的要求与检验方法（见 5. 4. I 1 、6. 5. 11,2013 年版的 4. 12 、5. 10); 

k) 增加了防碰攒装置、视频监视、辅助驾驶、胎压监测的要求与检验方法（见 5. 5. 12 句 5. 5. 15 、

6.6. 7 “ 6 . 6. 1 0 ） 。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。 本文件的发布机构不承想识别专利的责任。

本文件由铁路行业施工机械标准化技术归口单位提出并归口 。

本文件起草单位：中铁工程机械研究设计院有限公司、中铁一局集团新运工程有限公司、中铁二局

集团新运工程有限公司、中铁五周集团第六工程有限责任公司、中铁十六局集团有限公司、中铁上海工

程局集团第三工程有限公司、中国铁道科学价究院集团有限公司铁道建筑价究所、中钦第五勘察设计

院集团有限公司。

本文件主要起草人：谢继伟、沈超、王红网lj 、曹伟、胡中波、刘小亮、汪小俊、班新林、罗丸林。

本文件及其．所代替文件的历次版本发布情况为：

一－20 13 年首次发布为 TBIT 3295-2013 ，本次为第一次修订。
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铁路大型施工机械 箱梁运梁车

, 范围

本文件规定了铁路大型施工机械箱梁运梁车的分类，技术要求，检验方法，检验规则，标志、包装、

运输和储存。

本文件适用于新造高速铁路箱梁运梁车（以下简称运梁车），其他铁路箱梁运梁车可参照执行。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。 其中，注日期的引用文

件，仅该日期对应的版本运用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于

本文件。

GB/T 191 包装储运图示标志

GB/T 699-2015 优质碳索结构钢

GB/T 755-2019 旋转电机定额利性能

GB/T 985. l 气焊、焊条电弧焊、气体保护婷和高能束焊的推荐鞋在口

GB/T 985.2 理弧姆的推荐坡口

GB/ T 1228 钢纺构用高强度大六角头螺栓

GB/T 1229 钢结构用高强度大六角螺母

GB/T 1230 钢结构用高强度垫圈

GB/T 1231 钢结构用高强度大六角头螺栓、大六角螺母、垫圈技术条件

GB/T 1859. I 往复式内燃机声压法声功率级的测定 第 1 部分：工程法

l.R 28<l4 安全标志及其使用导则

GB/T 2970-2016 1早钢板超声检测方法

GB/T 3077- 2015 含金结构钢

GB/T 3323-2019（所有部分） 焊缝无损检测 射线检测

GB/T 3632 钢结构用扭剪型商强度螺栓连接副

GB/T 3766 液压传动 系统及其元件的通用规则和安全要求

GB/T 3797 电气控制设备

GB/T 4162- 2022 锻轧钢糠超声检测方法

GB/T 4208-2017 外壳防护等级（ IP 代码）

GB/T 5008. I 起动用铅酸蓄电池 第 1 部分：技术条件和试验方法

GB/T 5117 非含金钢及细品粒钢焊条

GB/T 5118 热强钢焊条

GB/T 5293 埋弧焊用非合金钢及细品校钢实心焊丝、药芯焊丝和焊丝－焊齐I］组合分类要求

GB/T 81 10 熔化极气体保护电弧得用非合金钢及细品草草钢实心姆丝

GB/T 8592 土方机械 轮胎式机苦苦转向尺寸的测定

GB/T 8923.1-201 1 涂覆涂料前钢材表丽处理 表面消洁度的目视评定 第 1 部分：朱涂夜过

的钢材表团和全面消除原有涂层后的钢材表面的锈蚀等级和1处理等级
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CB/T 9286-2021 色漆和消漆 tJ格试验

CB/T 13384 机电产品包装通用技术条件

CB/T 13452. 2 包漆和消漆 漆脱厚度的测定

CB/T 14039-2002 液压传动 泊液团体颗粒污染等级代号’

CB/T 14097 往复式内燃机噪声限值

CB/T 194 1 8-2003 钢的弧焊接头 缺陷质量分级指南

CB 20891 非道路移动机械用柴汹机排气污染物排放限值及测量方法（中国第三、四阶段）

CB/T 20934 钢拉抒

CB/T 22414 起重机速度和时间参数的测盘

CB 26149 乘用车轮胎气压监测系统的位能要求和试验方法

CB/T 37400. 15- 2019 重型机械通用技术条件第 15 部分：锻钢件元损探伤

GB/T 37910. 1- 2019 婷缝无损检测 射线检测验收费事级 第 1 部分：钢、镇、铁及其合金

CB/T 42087 液压传动 系统消洗程序和清洁度检验方法

GB 50017 钢结构设计标准

JB/T 5945 工程机械 装配通用技术条件

JB/ T 5946 工程机械 涂装通用技术条件

JB/T 10559-201 8 起重机械无损梭测 钢焊缝超声检测

JB/T 10831 静液压传动装置

JB/T 10902 工程机械司机室

JCJ 82 钢结构高强度螺栓连接技术规程

QC/T 644 汽车金属燃汹箱技术条件

3 术语和定义

本文件没有德姿界定的术语和定义。

4 分类

4. 1 结构形式

运梁车按结构形式可分为：

a) 整体式运梁车；

b) 分体式运梁车。

4.2 传动方式

运2轮车按传动方式可分为：

a) 电传动运梁车；

b) 静液jf传动运梁东；

c) 机械传动运梁车。

4.3 轮组均衡方式

2 

运梁车按轮组均衡方式可分为：

a) 液压均衡式运梁车；
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b) 机械勾衡式运梁车。

5 技术要求

5. 1 工作环境条件

5. 1. 1 海拔；不大于 2 000 Ill 。

5. 1. 2 环境温度：－20 ℃－ + 50 ℃ 。

5. 1. 3 环境风力：不大于 6 级（瞬时风速 20 m/s，风ffi 250 Nim勺 。

5. 1.4 能见度．不低于 100 m。

5. 1. 5 降雨强度：不大于 6 mm/ min 0 

5. 1. 6 适用线路：纵坡不大于 40%。，一字横坡不大于 10%。，以上两种统道不应同时出现。

5. 1. 7 当工作环境超出上述条件时，应由供需双方协商确定。

5 . 2 一般要求

5. 2. 1 :m载运输时，接地比应不应大于 0. 6 MPa。

5.2.2 运梁车备管路及电缆应布置合理、排列整齐、固定可靠，作业时不应相互干扰。

5.2.3 运梁车应具备在 40%。纵披梁面和路基条件下启动、制动的能力。

5.2.4 运梁$对箱梁的支撑应满足三点支撑要求。

5.2.5 运梁：！；：应能与架桥机配合完成暇梁作业。 拖拉暇梁作业的整体式运梁车驮梁台东或分体式运

梁车后车，与架桥机前起重小车应具有同步控制功能，走行速度相差不应超过 1%。

5.2.6 运梁车金属纺构应具有足够的强度、刚度和稳定性。

5.2.7 整体式运梁车车体的垂直静挠度不应大于箱梁支撑点在车体上投影文承距离的 1 /250 ；分体式

运梁$单车车体的垂直静镜度不应大于单车前后轴线在车体上投影支承距离的 1/450。

5.2.8 1♀缝坡口的形式和尺寸应符合 GB/T 985. I 和 GB/T 985 . 2 的规定，如有特殊要求应在阁样上

注明。

5.2.9 焊接构件用焊条、焊丝和焊剂的选择应与母材相适应。 手工焊条应符合 CB/T 5117 和 CB/T

5118 的规定。 焊丝应符合 GB/T 5293 和 GB/T 81 JO 的规定。

5. 2.10 受力结构件得缝的表丽缺陷质量等级不应低于 GB/T 1 9418-2003 巾规定的 C 级。 重要结构

件，包括车体、走行轮组架及驮梁台车架等对接焊缝应 100% 无损检测，超声波检测应符合 JB/T

10559-20 1 8 中规定的 l 级，射线检测应符合 GBIT 37910 . 1 -20 19 中规定的 2 级。 其他全熔透烨缝应

进行超声波探伤，fl:焊缝等级应符合 JB/T 10559-2018 中规定的 2级。

5. 2. 11 螺栓连接应符合以下规定：

a) 设计应符合 GB 50017 的规定 ；采用高强度螺栓连接时，其连接接头应符合 JGJ 82 的规定；

b) 采用钢结构用高强度大六角头螺栓连续时，其所用螺栓、螺母、垫ill应符合 GB/T 1228 、GBIT

1229 、GB/T 1230 和 CB/T 1231 的规定；

c) 采用钢结掏用组剪型商强度螺栓连接时，其连接削应符合 GB/T 3632 的规定。

5.2. 12 销轴连接应符合以下规定：

a) 设计应符合 GB 50017 的规定 ；

的 主要承统销轴的材料宜采用符合 GB/T 699-20 1 5 巾规定的 45 纲或符合 GB/T 3077-2015 

中规定的 40Cr 、35Cr.Mo 、42Cr.Mo 等材料，

c) 主要承载销轴超声波探伤应符合 GB/T 4162-2022 中规定的 B 级；磁粉探伤应符合

GB/T37400.15-2019 中规定的 2 级。

3 
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5.2. 13 拉轩连接应符合以下规定 ：

a) 用于车体等结构件迄接的位杆应符合 GB 50017 和 GB/T 20934 的规定 ；

b) 拉杆杆体和鲸母的材料宣采用合金结构钢，其牌号及化学成分应符合 GB/T 3077-20 15 的

规定，

c) 位籽杆体和螺母超声波探伤应符合 GB/T 4 1 62-2022 中规定的 B 级；磁粉探伤应符合 GB/T

37400. 1 5-20 1 9 中规定的 2 级。

5. 3 性能要求

5. 3 . 1 驱动性能

5. 3. 1. 1 运粱车在未选辈革驾驶模式情况下不应能行驶。

5. 3. 1. 2 空我簸商行驶速度不宜大子 10 km/h。

5. 3 . 1. 3 额定载荷最高行驶速度不应大于 5 km/h。

5. 3. 1. 4 运梁车在额定载荷下爬披能力不应小于 40~怡。 行驶在 30%o的纵坡路面上，整车稳定行驶速

度不应小于 2 km/h0 

5. 3. 1. 5 运梁车应具有微动功能，在微动模式下，整车行驶速度不应大于 0. 5 km/h。

5. 3.2 制动性能

5.3. 2. 1 在平直水泥路面上空我最高行驶速度行驶，以最大减速度创动停车，制动距离不应大于

7. 5 m0 

5.3.2.2 在平直水泥路面上额定载荷戴高行驶速度行驶，以最大减速度制动停车，制动距离不应大于

5 m。

5.3. 2.3 运梁车额定戴荷时驻车被迫披度不应小子 40%。。

5.3. 2.4 运梁车在领定载荷下应具有拨道启动防溜功能。

5. 3.3 转向性能

5. 3 . 3 . 1 运梁车的方向盘｛或手柄）应操纵灵活，使用方便，全程无阻滞现象。

5.3.3.2 运梁车应具备在半径 80 m 及以上刷线线路上行驶的性能。

5.3.3.3 在行驶过程中，各轮组转角偏差不应大于 2。 ；若某一轮组转角偏差大于 3。时，运梁车应自动

停车。

5.3.3. 4 各轮组斜行转向 1 0。时 ，执行完毕时间不应大于 5 s. 

5.3.3.5 锁定载衍下运梁车在平坦、破实、干燥和消洁的道路上以短商行驶速度行驶，孚离方向盘（或

孚柄）通过 10 m 的路段 ．其轮迹偏离直线轨迹的距离不应大于 200 mm。

5.4 主要零部件要求

5. 4. 1 车体

5. 4. 1. 1 厚度大于40 mm 的钢板应进行超声波探伤，其结果应符合 GB/T2970-20 1 6 中规定的 H 级。

5. 4 . 1. 2 车体节段成型后 ，相邻节段端部拼接处翼缘板垂直错位值不应大于 I mm，腹板中心距偏差

不应大于 l mm。

5. 4 . 1. 3 轨道侧向每2m 直线度不应大于 l mm ，轨道全长侧向直线度不应大于 5 mm。

5. 4. 1. 4 驮梁台车运行轨距偏差不应大于 5 mm。

5. 4. 1.5 轨道接头处宣采用 45。斜口接头 ，并应满足以下要求：

a) 接头处走行丽的高低差不应大于 i mm；接头处导向面的侧向错位不应大于 l mm ，应将错位

4 
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处以（： 50 的斜皮麽平；

的 滚动式驮梁台车走行轨道接头处的头部问隙应为 3 mm 句 5 mm ，滑动武驮梁台车走行轨道接

头处的头部间隙应为 2 m m -3 mm。

5.4. 2 驮梁台＊

5. 4. 2. 1 驮梁台车在轨道上走行应顺畅，无卡滞、走偏现象。

5. 4.2. 2 驮梁台车在额定载街下制动时，应能保证在 40怖的轨道坡度上不溜动。

5.4.2. 3 驮梁台车采用链条拖拉时，链条应处于适度张紧可调状态；驮梁台东采用钢丝绳拖拉时，拖

拉卷筒钢丝绳应处于适度张紧可调状态，不应在卷简上 tr滑，拖拉卷筒及滑轮应转动灵活，元异常

响声。

5. 4. 2.4 驮梁台车应设置固定装置。

5. 4. 2.5 驮梁台$应适应曲线运梁及喂梁时的偏转要求内

5. 4.2.6 采用自走行的前后驮梁台车，前后驮梁台车走行应可以单，动，也可以联动，前后驮梁台车之

间应具有同步控制功能 ，走行速度相差不应大于 0.5%。

5.4.3 走行轮组

5. 4 .3.1 走行轮组中各轮胎的充气压力应保持一致，充气压力值应符合要求，其偏差不应大于 10% 。

5.4.3. 2 走行轮组应具有均衡功能，应适应 5. I. 6 的路况。

5.4. 3.3 液Ff..均衡式运梁车的液压悬挂应设置防爆保护装置。

5. 4.3. 4 走行轮组应设置横向摆动装置，应满足 40%。“人”字坡的走行要求。

5.4.3. 5 车桥与轮钢的连接应有防松措施。

5.4.4 传动系统

5. 4.4. 1 采用机械传动的运梁车：

a) 传动系统应设置可靠过载保护的离合器板L构、液力传动机构 ；

b) 采用离合器f~动的，离合器及其操纵应保证综合平稳、可靠、分离彻底，工作时不应有异响、抖

动或不正常打消等现象；

c) 采用液力变矩精传动的，应设置汹混监控装置；在jia i在过程中，液力变矩然应无异响；

d) 变速施应设置在挡启动保护装置；应换挡平稳、无脱挡、运转时元异常响声；

e) 传动轴Jk.运转平稳，无异常抖动；

f ) 驱动桥应工作正常，无异响。

5. 4.4. 2 采用静液压传动的运梁卒，其传动系统应符合 JB/T 1083 1 的规定。

5. 4 . 4.3 采用电传动的运梁车驱动电机应具备良好的通风散热功能驱动电机的温升应符合 GB/T

755-2019 中 8 1 0 规定的混到限值。

5. 4 . 5 动力系统

5.4.5 . 1 燃汹管路与排气管路、电气系统的间隙不应小？” mm 。

5. 4.5. 2 除排气歧管外，排气系统距可燃物（不包括柔性固定件）不应小子 75 mm ，距燃汹、液压件、电

气系统不应小子 50 mm，并应确保燃油、润滑油、液斥泊不滴落。

5. 4.5.3 燃汹箱设计制造应付合 QC/T 644 的规定 ；燃汹箱的布置和安装在确保在力ail:期间溢出的油

液以及汹箱、管路或附件泄漏的汹液不会溅落到发动机、排气系统、电气系统和其他火源上以及司机

室内 。

5. 4 . 5. 4 发动机应动力性能良好，运转平稳，怠速稳定，无异常响声，机汹压力应正常。
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