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本文件按照 GB厅 1.1-2020 《标准化工作导则 第 1 部分z 标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替m厅 8733一2011 《YG系列辑道用三相异步电动机技术条件〈机座号 112～225沛，与

B厅 8733-2011 相比主要技术变化如下：

一一增加了定子直流电阻不平衡度的要求〈见 5.14);

一一修改了机械振动的要求〈见 5.21. 2011 年版的 5.22);

一一删除了变频变压调速试验目的的内容〈见 2011 年版的 6.2.0:

一一删除了测量堵转时间目的的内容（见 2011 年版的 6.3.D:

一一检验项目修改为列表方式（见表 15, 2011 年版的第 7 章）．

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任．
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司、江苏环球特种电机有限公司、长航集团武汉电机有限公司、安徽省电机产品及零部件质量监督检验

中心、上海电科电机科技有限公司．

II 

本文件主要起草人：王建辉、王庆东、朱文钦、吴艳红、杨刚．

本文件及其所代替文件的历次版本发布情况为：

一一1998 年首次发布为 JBff 8733-1998. 2011 年第一次修订：

一一本次为第二次修订．
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YG 系列银道用三相异步电动机技术规范〈机座号 112～225)

1 范围

本文件规定了 YG 系列辘道用三相异步电动机（机座号 112～225）的术语和定义、型式、基本参
数与尺寸、技术要求、特殊试验方法、检验规则以及标志、包装和保用期。

本文件适用于 YG 系列辑道用三相异步电动机（机座号 112～225）的制造。凡属本系列电动机所
派生的各种电动机的制造可参照使用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款．其中，注日期的引用文

件，仅该日期对应的版本适用于本文件：不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单〉适用
于本文件。

GB厅 191-2008 包装储运图示标志

GB厅755 旋转电机定额和性能

GB厅 997-2008 旋转电机结构型式、安装型式及接线盒位置的分类 ＜n叫代号〉

GB厅 1032-2012 三相异步电动机试验方法

GB厅 1971-2021 旋转电机线端标志与旋转方向

GB/f 1993一1993 旋转电机冷却方法

GB厅4772.l一1999 旋转电机尺寸和输出功率等级第 1 部分：机座号 56～400 和凸缘号 55～1 080 

GB厅4942-2021 旋转电机整体结构的防护等级（IP 代码〉 分级

GB厅 10068-2020 轴中心高为 56mm及以上电机的机械振动振动的测量、评定及限值

GB厅 12“5-2017 电机在一般环境条件下使用的湿热试验要求

GB厅 14711一2013 中小型旋转电机通用安全要求

GB厅22719.1-2008 交流低压电机散嵌绕组臣间绝缘第 1 部分z 试验方法

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件．

3.1 

反转 roll back 

电动机反接制动至转速等于零时，如果不切断电源，将反向加速到接近同步转速。

3.2 

加速系数 accelerating factor 

电动机在反转运行中每次加速后达到的转速与同步转速的比值．

3.3 

工作周期 duty period 

电动机连续反转运行过程中，两相邻反转对应状态之间的时间间隔，其值等于每次反转的通电时间

与断电时间之和，单位为秒（s）。
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3.4 

3.5 

损耗系数 losses factor 

K 

电动机在反转运行的制动过程和加速过程中，由于损娓所产生的两种热量之间数量关系的常数。

注z 损耗系数与制动方式有关，是计算动态常数不可缺少的常数．

动态常数 d归amic constant 

电动机在指定的负载下，经频繁起动、制动或反转后，定子绕组温升达到温升限值时，电动机的损
辑系数、加速系数、每小时起动、制动或反转次数与电动机轴上转动惯量总和的乘积．

注：动态常数是表征电动机工作能力的一项重要性能指标，动态常数越商，表示电动机在负钱一定时每小时允许起

动、制动或反转次数越多．

4 型式、基本参数与尺寸

4.1 YG 系列辑道用三相异步电动机〈以下简称“电动机”〉按用途分为 YGa 和 YGb 两种型式. YGa 

电动机主要用于断续工作制，能够经常频繁起动、制动或反转运行，主要用于单独拖动冶金工业的工作

辑道辑子，其温升在额定频率与额定电压下，按S540%工作制时的动态常数考核： YGb 电动机主要用

于连续工作制，通常只向一个方向运行， 主要用于单独拖动冶金工业的传送工作辑道辑子，其温升在额

定频率与额定电压下，按 SI 工作制时的额定功率考核．电动机产品型号由产品代号和规格代号两部分

依次排列组成．

示伊~：

YGa-112Ll-4 

c 规格代号＝输中心高为 112 mm （或机应号为 112），机座长为L， 铁心长度为 1 号，极

数为4极

产品代号2 主要用于断续工作制的银道用三相异步电动机

4.2 电动机的外壳防护等级为 IP54 （应按 GB厅4942-2021 的规定〉－

4.3 电动机的冷却方法为 IC410 （应按 GB厅 1993一1993 的规定〉．

4.4 电动机的结构及安装型式为画面3、画ms 和岛ffi35 （应按 GB厅997-2008 的规定〉－

4.5 电动机的额定电压为 380V，额定频率为 50 Hz， 定子绕组为Y接法．

4.6 YGa 电动机机座号与极数、堵转转矩、堵转电流和 S5 4仍也工作制时的动态常数的对应关系应符合

表 1 的规定．

费1 YGa电动机机座号与极数、堵转转矩、堵转电流和S540%工作制时的动态常数的对应关系

机应号 极数
堵转转矩 堵转电流 动态常数

N•m A kg• m21h 

112Ll 4 22 13 ” 
112U 4 36 19 130 

112Ll 6 22 8.5 205 

112U 6 34 12 280 

132Ml 6 so 18 300 

132M2 6 71 24 375 

2 
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表1 YGa电动机机座号与极数、堵转转矩、培转电流和S540%工作制时的动态常数的对应关系 〈续〉

机座号 极数
堵转转矩 堵转电流 动态常数

N•m A kg• m2/h 

160Sl 6 90 32 460 

160S2 6 120 43 550 

160Ll 6 160 57 670 

1601」2 6 200 72 820 

112Ll 8 17 5.8 335 

112L2 8 28 9 470 

132Ml 8 42 12 510 

132M2 8 60 17 剧。

160Sl 8 80 22 770 

160S2 8 110 30 950 

160Ll 8 150 40 1 160 

160L2 8 210 56 1380 

180Ll 8 280 67 1 540 

112Ll 10 16 4.5 
4” 

112L2 10 25 7.5 660 

132Ml 10 38 9 740 

132M2 10 56 13 930 

160Sl 10 80 18 1 150 

160S2 10 110 24 1380 

160Ll 10 150 32 1 760 

160L2 10 200 40 2120 

180Ll 10 250 48 2350 

180L2 10 320 60 2690 

200Ll 10 400 75 3 050 

200L2 10 500 95 3 530 

225Ml 10 630 125 3 550 

225M2 10 800 150 4 050 

112L2 12 22 5.3 990 

132Ml 12 36 8.0 1050 

132M2 12 53 11 1 300 

160Sl 12 75 15 1 550 

160S2 12 105 20 1 910 

160Ll 12 140 26 2咽。

160L2 12 190 34 2 880 

180Ll 12 250 42 3 340 

3 
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表1 YGa电动机机座号与极数、堵转转矩、堵转电流和S540%工作制时的动态常数的对应关系〈续〉

机座号 极数
堵转转矩 堵转电流 动态常数

N•m A kg• m2!h 

180L2 12 320 53 3 860 

200Ll 12 400 63 4290 

200L2 12 500 80 5 例。

225Ml 12 630 100 5 050 

225M2 12 800 130 s 110 

160Sl 16 50 9.S 2 500 

160S2 16 75 13 3 050 

160Ll 16 105 18 3 990 

160L2 16 140 24 4剧。

180Ll 16 190 30 5 270 

180L2 16 250 38 6260 

200Ll 16 320 50 7100 

200L2 16 420 63 8100 

225Ml 16 530 80 8 310 

225M2 16 670 100 9460 

200Ll 20 250 36 9750 

200L2 20 340 48 11150 

225Ml 20 450 63 11 760 

225M2 20 560 80 13 300 

注g S、 M、 L后面的数字 1、 2 分别代表同一机座号的两个规格．

4.7 YGb 电动机机座号与极数、堵转转矩和 Sl 工作制时的额定功率的对应关系应符合表 2 的规定。

表2 YGb电动机机座号与极数、堵转转矩和S1工作制时的额定功率的对应关系

机应号 极数
额定功率 堵转转矩

kW N•m 

112Ll 4 1.2 20 

112L2 4 1.8 32 

112Ll 6 0.85 20 

112L2 6 1.25 28 

132Ml 6 1.8 42 

132M2 6 2.4 60 

160Sl 6 3.2 80 

4 
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表2 YGb电动机机座号与极数、堵转转矩和S1工作制时的额定功率的对应关系（续〉

机座号 极数
额定功率 培转转矩

kW N•m 

160S2 6 4.2 105 

160Ll 6 5.6 140 

160L2 6 7.1 190 

112Ll 8 0.5 15 

112L2 8 0.85 25 

132Ml 8 1.25 36 

132M2 8 1.8 so 

160Sl 8 2.5 71 

160S2 8 3.4 100 

160Ll 8 4.5 140 

160L2 8 5.6 190 

180Ll 8 6.7 240 

180L2 8 8.0 300 

112Ll 10 0.36 13 

112L2 10 0.53 20 

132Ml 10 0.85 30 

132M2 10 1.25 45 

160Sl 10 1.8 63 

160S2 10 2.4 90 

160Ll 10 3.2 120 

160L2 10 4.2 160 

180L2 10 5.6 250 

200Ll 10 7.1 320 

200L2 10 9 400 

22SM1 10 11 500 

225M2 10 14 630 

ll2Ll 12 0.30 12 

112L2 12 0.45 18 

132Ml 12 0.63 26 

132M2 12 0.95 38 

160Sl 12 1.3 56 

160S2 12 1.8 80 

s 
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表2 YGb电动机机座号与极数、堵转转矩和S1工作制时的额定功率的对应关系（续）

机座号 极数
额定功率 堵转转矩

kW N•m 

160Ll 12 2.6 110 

160L2 12 3.4 150 

180Ll 12 4‘2 200 

180L2 12 5.0 260 

200Ll 12 6.3 320 

200U 12 8.0 400 

225M2 12 11 630 

132Ml 16 0.36 20 

132M2 16 0.50 30 

160Sl 16 0.71 42 

16082 16 1.0 60 

160Ll 16 1.5 80 

160L2 16 2.0 110 

180Ll 16 2.5 150 

180U 16 3.0 190 

200Ll 16 4.2 250 

200L2 16 5.3 340 

225Ml 16 6.7 450 

225M2 16 8.5 600 

180L2 20 1.4 130 

200Ll 20 2.2 180 

200L2 20 3.2 250 

225Ml 20 4.0 340 

225M2 20 4.8 450 

4.8 电动机的安装尺寸及公差应符合表 3～表 5 的规定，外形尺寸不应大于表 3～表 5 的规定，尺寸符

号如图 1～图 3 所示。

6 
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B3型 （机座带底脚、端盖上无凸缘〉电动凯固1

h
M
W、同∞
叫ω
ω
I
t
M
O
M
M

单位为毫米

安装尺寸及公差 外形尺寸

机座号 极数 A B c D E F σ H /(' 

基本 基本 基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 极限 位置度 .AB AE AD HD L 
尺寸 尺寸 尺寸 偏差 尺寸 偏爱 尺寸 偏整 尺寸 偏璧 尺寸 偏整 尺寸 偏望 尺寸 偏差 公主2

112L 4、 6、 8、 10、 12 190 159 70 32 27 112 235 240 205 240 445 
士2.0 一 80 士0.37 10 。 』－

一 12 ;i.o~ 
132M 6、 8、 10、 1 2 、 16 216 89 38 

4血36
33 132 265 265 220 265 495 

178 ..0.011 
一 一160S 6、 8、 10、 12、 16

..0.002 舍。.41 570 。
254 108 48 14 42.5 160 315 315 250 320 

•-------- 160L 6、 8、 10、 12、 16 254 110 士0.43 。 。 14.5 690 ．。.JO -0.S 
士3.0 一

。 如－

一180L 8、 10、 12、 16、 20 279 279 121 55 16 
-0.0&J 

49 180 ;1.2Q 360 360 295 365 730 
h“- 1-----

一200L 10、 12、 16、 20 318 305 133 65 +0.0:” 18 58 200 415 415 320 415 780 +0.011 +0.S2 140 士0.50 一 18.5 。
225M 10、 12、 16、 20 356 311 149 土4.0 75 20 。 67.5 225 470 470 335 465 835 -0.0Sl 

I G=D-饵， GE的极限偏差为俨．
b k孔的位置度公差以轴线为基准．

B3型 （机座带底脚、端盖上无凸缘〉电动机囊3

、a



』M
W飞时
∞
叫ω
ωl
t
M
O
M
M

民~ 

L 

/-/ 

在县法｜ 是

AD 

。。

机应－~J200 、 225机鹰号112～180

B5型（机座无底脚、端盖上有凸缘〉 电动机图2

B5型〈机座无底脚、 端盖上有凸缘〉电动机表4

单位为毫米

安装尺寸及公差 外形尺寸

机座号 极数 D E F ♂ M N F步 RC ~ T 
凸缘

基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 极限 基本 基本 极限 基本 基本 极限 基本 极限位置度 基本极限 孔数
AE AD HF L 

尺寸 偏差 尺寸 偏差 尺寸 偏差 尺寸 偏差 尺寸 尺寸 偏差 尺寸 尺寸 偏差 尺寸 偏差 公差 尺寸偏差

112L 4、 6、 8、 10、 12 32 27 215 180 ＋。.014 250 240 205 240 144~ -0.011 啡。‘380 士0.37 10 。

一 士2.0 14.5 4.0 
132M 6、 8、 10、 12、 16 38 

-0.036 
33 265 230 300 

。
265 220 285 1495 

φ~.011 
＋也.002

• ------- 160S 6、 8、 10、 12、 16 4 157( 
48 14 42.5 也 ..0.016 。 ; i.29 。 315 250 335 一--0.20 -0.013 --0.12 

160L 6、 8、 10、 12、 16 110 土0.43 300 250 350 士3.0
..0.$2 

69( 
。

一 18.5 5.0 -0.制3 。
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• G=D-钮， GE的极限偏差为？·
b p尺寸为上极限值．
c R为凸缘配合面至轴伸肩的距离．
d s孔的位置度公差以轴线为基准．
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