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引言
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航空电子系统在飞机运行中扮演着至关重要的角

色，其性能的稳定性和可靠性直接关系到飞行安

全。

随着航空技术的不断发展，航空电子系统的复杂

性也在不断增加，对系统的行为建模和仿真变得

尤为重要。

基于混合Agent的模型能够更好地模拟真实世界

中的复杂系统，为航空电子系统的行为建模提供

了一种有效的方法。

研究背景与意义



国内外研究现状

国外在基于混合Agent的模型研究方

面已经取得了一定的成果，广泛应用

于军事、航空航天、智能交通等领域。

国内对于基于混合Agent的模型研究

起步较晚，但随着技术的不断发展，

相关研究也在逐渐增多，并取得了一

定的进展。
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混合Agent理论



Agent基本概念

01

Agent是一个自主的、能够感知环境并作出反应的实

体。

02

Agent具有自主性、反应性、预动性和社会性等基本

特征。

Agent能够根据环境变化进行自我调整，以实现目标

。
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混合Agent是由多个简单Agent组成的复杂系统。

混合Agent具有层次性、模块化、可扩展性和自

适应性等特性。

混合Agent能够根据任务需求进行动态组合和协

同工作，以实现复杂行为。

混合Agent定义与特性



混合Agent在航空电子领域的应用

航空电子系统具有高度复杂性、不确定性和动态性等特点，需要能够快速
响应各种变化并作出决策。

混合Agent能够模拟航空电子组件的行为，实现自主控制、协同控制和智
能决策等功能。

基于混合Agent的航空电子组件行为模型能够提高系统的可靠性和安全性，
降低维护成本，提升飞行器的性能和作战能力。
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航空电子组件行为模型
构建



组件行为模型定义

描述航空电子组件在特定环境下

的行为表现，包括输入、输出、

状态转换等。

模型构建目标

为航空电子系统提供准确的组件

行为描述，支持系统仿真、验证

和优化。

模型精度要求

根据实际需求，确定模型精度，

以满足系统性能评估和决策支持

的准确性。

组件行为模型概述



Agent定义

具有自主性、社会性、反应性和预动性的智能体，能
够感知环境并作出决策。

混合Agent模型

结合多种Agent类型，如反应型、慎思型和混合型，
以实现更复杂的组件行为描述。

Agent通信机制

设计Agent之间的通信协议，实现信息共享和协同工
作。

基于混合Agent的组件行为模型设计



验证方法

采用仿真实验、实际飞行数据对

比等方法，验证模型的有效性和

准确性。

评估指标

制定评估指标，如模型精度、实

时性、可扩展性等，对模型进行

全面评估。

持续改进

根据验证和评估结果，对模型进

行优化和改进，提高其性能和适

应性。

模型验证与评估
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